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ABSTRAK 

Cahaya matahari yang tersedia tidak dapat secara terus dimanfaatkan. Diperlukan 

perangkat tambahan yang dapat memanfaatkan insensitas cahaya dan cuaca yang 

berganti secara tiba-tiba. Misalnya dengan membuat kanopi yang dapat terbuka dan 

tertutup sendiri secara otomatis apabila terjadi perubahan cuaca. Rangkaian sensor 

cahaya (LDR) mendeteksi cahaya yang diterima dan mengirimkan data ke 

mikrokontroller berupa logika 1 dan 0. Sensor hujan mendeteksi tetesan air yang 

diterima dan mengirimkan data ke mikrokontroller berupa logika 1 dan 0. 

Kombinasi masukan kedua sensor tersebut diolah program pada mikrokontroller 

untuk menghidupkan motor DC dengan pergerakan sebesar 90° membuka atau 

menutup kanopi. Umpan balik dari pergerakan kanopi befungsi mengaktifkan 

modul GSM dan mengirimkan SMS. Terdapat perubahan tegangan keluaran yang 

siknifikan dari 4,98V ke 0,18V untuk setiap perubahan kondisi intensitas cahaya 

dari gelap ke terang. Terdapat pula perubahan tegangan keluaran yang signifikan 

dari 4,93V ke 0,16V untuk setiap perubahan kondisi kering ke basah. Sehingga 

terjadi perubahan polaritas tegangan dari driver motor yang merubah arah putar 

motor DC. Dapat disimpulkan bahwa sensor LDR dan sensor hujan dapat 

dikombinasikan dengan program pada mikrokontroller untuk mendeteksi kondisi 

cuaca dan menginstruksikan motor DC membuka dan menutup kanopi serta 

mengirimkan pemberitahuan SMS. 

 

Kata kunci: LDR, sensor hujan, mikrokontroller, modul GSM, motor DC 
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