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ABSTRAK 

 

Kecepatan dan ketelitian merupakan suatu hal yang penting dalam suatu lingkungan 

kerja, khususnya pada pekerjaan mesisahkan barang berdasarkan ukuran, karena 

era sekarang banyak orang yang meminta setiap pekerjaan dikerjakan cepat dan 

tepat tanpa kesalahan sedangkan tenaga manusia mempunyai batasan tenaga. 

Oleh karena itu dalam tugas akhir ini penulis akan membuat alat yang bisa efektif 

mengatasi permintaan pemisahan barang yang cepat, tepat dan mampu bekerja 

lama. Alat yang akan penulis buat adalah RANCANG BANGUN PROTOTIPE 

PEMISAH BARANG BERDASARKAN UKURAN BERBASIS PLC. 

PLC ini merupakan alat kontrol yang digunakan untuk mengatur alat pemisah 

barang memilah benda kategori A (ketinggian 2-5 cm), B (ketinggian 5-8 cm), C 

(ketinggian lebih dari 8 cm). Sistem kerja pemisah barang ini bekerja secara 

otomatis dengan menggunakan Programmable Logic Controller (PLC) sebagai 

sistem pengontrolnya. 
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