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ABSTRAK 

 
 Menanggapi persaingan dunia industri injeksi plastik sekarang ini yang 

semakin ketat, menuntut perusahaan untuk dapat menyediakan pelayanan terbaik 

untuk dapat memuaskan konsumen.  Permintaan konsumen atas produk plastik 

yang semakin beraneka ragam desain dan juga warna namun tidak diikuti oleh 

adanya alat atau mesin produksi yang mumpuni membuat perusahaan harus 

berfikir lebih keras guna mengejar target produksi. Produk plastik yang sekarang 

ini dalam produksinya membutuhkan penyemprotan silikon, namun penyemprotan 

silikon masih dilakukan secara teknik manual. Sebagaimana diketahui mesin yang 

saat ini digunakan tidak dilengkapi dengan alat penyemprot silikon otomatis. 

Sehingga mesin yang sekarang ini digunakan  tak lagi efektif dalam berproduksi. 

Maka dari itu dirancanglah suatu alat penyemprot silikon otomatis pada mesin 

injeksi plastik. Alat ini menggunakan sensor proximity , dimana pada saat 

molding membuka sensor akan memberikan input data ke mikrokontroller. 

Pemrosesan dan pengendalinya menggunakan ATmega 16 yang diberikan input 

oleh sensor proximity yang akan masuk ke  mikrokontroller yang akan diproses 

dan output akan di keluarkan pada port PB3 untuk menggerakkan rangkaian 

driver valve ,sedangkan program menggunakan bahasa C memakai software code 

vision AVR. Dan hasil pendeteksi sensor proximity yang masuk ke 

mikrokontroller akan ditampilkan pada LCD(Liquid Cristal Display) 2 x 16. 

Penyemprotan dapat diatur  sesuai kebutuhan dengan produk dan molding saat 

berproduksi. 

 

Kata kunci : sensor mold, mikrokontroler ATMega 16,Valve,LCD. 
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