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ABSTRAK

Nama . M. Ichwan Dwi Prasetyo
Program Studi . Informatika
Judul . Prototype Rancang Bangun Sistem Manajemen Pakan

Vitamin dan Minum Ayam Otomatis Berbasis IOT

Tujuan pembuatan Prototype Rancang Bangun Sistem Manajemen Pakan
Vitamin dan Minum Ayam Otomatis Berbasis 10T adalah untuk
mengimplementasikan hasil uji guna meningkatkan efektivitas pemberian pakan,
vitamin dan minum ayam yang awalnya dilakukan secara manual untuk kemudian
menjadi otomatis terisi ketika wadah pakan, vitamin dan minum terdeteksi habis oleh
sensor. Pembuatan prototype Rancang Bangun Sistem Manajemen Pakan Vitamin dan
Minum Ayam Otomatis Berbasis IOT dibuat melalui beberapa tahap, tahap pertama
adalah pembuatan prototype kendang ayam, dilanjutkan dengan pemasangan
rangkaian komponen sensor. Pembuatan alat ini dimulai dari tahap identifikasi
masalah hingga pengujian alat. Sensor yang digunakan pada penelitian ini adalah
Sensor ultrasonik. Sensor Ultrasonik berfungsi untuk memantau ketersediaan pakan,
vitamin dan air minum dalam wadah tampung. Sensor Ultrasonik bekerja membaca
ketinggian tertentu, kemudian mengirimkan data kedalam Arduino Uno untuk
menghidupkan Relay dan menjalankan Mini Water Pump guna mengisi wadah minum
atau vitamin, dan Servo untuk membuka atau menutup wadah tampung pakan. Penulis
menyambungkan alat dengan aplikasi Telegram untuk memantau ketersediaan pakan,
vitamin dan air minum.

Kata Kunci : Arduino Uno, Sensor Ultrasonik, 10T, Telegram,
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ABSTRACT

Name ;M. Ichwan Dwi Prasetyo
Departmen :Informatics Engineering
Title . Prototype Design Building Management System For Chicken

Feeding, Vitamins and Automatic Drink Based On IoT

The purpose of making Prototype Design Building Management System for
Chicken Feeding, Vitamins and Automatic Drink Based on IOT is to implement the
test results to improve the effectiveness of chicken feeding, vitamins and drink which
are initially done manually to then become automatically filled when the feed, vitamin
and drink containers are detected empty by the sensor. The Prototype Design Building
a Management System for Chicken Feeding, Vitamins and Automatic Drink Based on
IOT is made through several stages, the first stage is making prototype of chicken
drum, followed by the installation of a series of sensor components. Making this tool
is started from the problem identification stage to the testing tool. The sensor used in
this research is the ultrasonic sensor. Ultrasonic sensors’ function is to monitoring the
availability of chicken feed, vitamins and drink in the container. Ultrasonic sensors
work to read a certain height, then send data into the Arduino Uno to turn on the Relay
then run the Mini Water Pump to fill the drink or vitamin containers, and Servo to
open or close the feed containers. The writer connects the device with Telegram
application to monitor the availability of feed, vitamins and drinking water.

Keywords : Arduino Uno, Sensor Ultrasonik, 10T, Telegram,
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