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ABSTRAK 

   

Nama :  Luckyardi Panji Pratama 

Program Studi :  Teknik Informatika 

Judul :  Rancangan Alat Pendeteksi dan Sortir Telur Unggas 

(bebek, puyuh, lovebird) Berdasarkan  kualitas Berbasis Mikrikontroller 

Arduino 

 

Pada penelitian ini penulis mengembangkan “Rancangan Alat Pendeteksi 

dan Sortir Telur Unggas(bebek,puyuh,lovebird)”. Telur unggas tertentu 

merupakan sumber makanan yang kaya akan nutrisi. Permintaan yang meningkat 

tersebut datang dengan harapan yang tinggi dalam memiliki kualitas telur yang baik. 

Para konsumen telur akan membeli telur dengan kualitas yang baik oleh karena itu 

industri produksi telur diharapkan memberikan pelayanan sebaik mungkin dalam 

menjaga kualitas telur yang akan dijual. Namun terkadang konsumen mendapatkan 

telur yang sudah tidsk dapat dikonsumsi atau berkualitas buruk. Telur yang buruk 

bisa saja disebabkan bakteri dari luar atau usia telur lama. 

Dalam kondisi tersebut, industri produksi telur unggas perlu melakukan 

pengecekan terlebih dahulu terhadap telur sebelum dijual. Oleh karena itu maka 

dalam penelitian ini dibuat alat pendeteksi kualitas dan sortir telur dengan 

menggunakan sensor LDR dan sensor load cell yang berfungsi untuk mengetahui 

kualitas telur yang baik dan buruk. Dengan dibuatnya alat ini diharapkan industri 

dan peternak dapat mempermudah dalam melakukan penyortiran berdasarkan 

kualitasnya 

  

Kata Kunci : Kualitas Telur,Arduino,Sensor LDR,Sensor Load Cell dan Ethernet 

Shield 
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ABSTRACT 

  

Name :  Luckyardi Panji Pratama 

Department :  Informatic Engineering 

Title   :  Poultry Egg Detection and Sorting Device Design (duck, 

quail, lovebird) Based on quality Based on Arduino Microcontroller 

 

 

In this research the authors developed "The Design of Poultry Egg 

Detection and Sorting Devices (ducks, quail, lovebird)". Poultry eggs are 

food source that is rich in nutrients. The increased demand comes with high 

expectations in having good quality eggs. Egg consumers will buy eggs with 

good quality, therefore the egg production industry is expected to provide 

the best possible service in maintaining the quality of eggs to be sold. But 

sometimes consumers get eggs that cannot be consumed or of poor quality. 

Bad eggs can be caused by bacteria from the outside or long egg age. 

Under these conditions, the poultry egg production industry needs to 

check eggs before they are sold. Therefore, in this research, a quality 

detection and sorting device was made using an LDR sensor and a load cell 

sensor that serves to determine the quality of good and bad eggs. By making 

this tool it is expected that industries and breeders can facilitate the sorting 

based on quality 

 

Keywords: Egg Quality, Arduino, LDR Sensor, Load Cell Sensor and 

Ethernet Shield 
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