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ABSTRAK 

 

Keinginan petani tambak ikan Bandeng untuk meningkatkan hasil panen yang 

baik dan berkualitas itu merupakan tujuan utamanya. Seiring dengan permintaan 

pasar di sektor pembudidayaan ikan di Indonesia yang meningkat dalam beberapa 

tahun terakhir. Dari data yang tercantum  di Dinas Kelautan dan  Perikanan  (DKP) 

Jawa Timur di wilayah Gresik merupakan pusat penghasil ikan terbesar di Jawa 

Timur. Kawasan di wilayah timur laut Jawa ini menghasilkan sekitar 39.545 ton 

ikan per tahun. Pemberian makan ikan dilakukan secara manual dengan membuang 

pakan ikan menggunakan tangan menyebabkan distribusi pakan ikan kurang merata 

dapat membahayakan pemiliknya karena jumlah pakan ikan yang dilepaskan tidak 

terukur dan berat ikan tidak merata. Oleh karena itu, pemberian makan memiliki 

peran yang sangat penting dalam pertumbuhan dan pembudidayaan budidaya ikan. 

Alat pakan otomatis protipe dengan biaya terjangkau  adalah desain untuk 

membangun pengumpan ikan otomatis berdasarkan mikrokontroler dan  

menggunakan  sistem timer alarm. Sistem pakan otomatis ini menggunakan motor 

pengemudi sebagai penggerak utama alat prototipe pakan ikan dan sistem di rakit 

terdiri dari atas dua pengemudi motor, panel surya, Arduino, timer dan baterai 

lithium ion.  Keuntungan dari alat ini dapat menyesuaikan jumlah pakan yang 

dibutuhkan Ikan perlu makan sebanyak 5% dari tubuh wdelapanikan. Dalam satu 

kolam berukuran 35x60m ada 4000 ikan bandeng measuring 20-28 gram/ekor. Berat 

rata-rata ikan (10+20)/4 = 7,5 gram/ekor. Perhitungan pakan 7,5 x 3000 x 5% = 

1.125gram untuk 1x pemberian makan ikan total administrasi 1.125gram, waktu 

yang dapat disesuaikan  dan jarak lempar pakan dapat disesuaikan. 

 

 

Kata kunci: Ikan Bandeng, Alat Pakan Otomatis, Produktivitas   
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ABSTRACT 

 

Bandeng fish ponds farmers to increase good yields and quality is the main 

goal. Along with the market demand in the fish breeding sector in Indonesia has 

increased in recent years. From the data listed in the Department of Marine Affairs 

and Fisheries (DKP) East Java in gresik area is the largest fish producing center in 

East Java. This area in the northeastern region of Java produces about 39,545 tons of 

fish per year. The feeding of fish is done manually by throwing fish feed using 

hands causing the distribution of fish feed is less evenly distributed can harm the 

owner because the amount of fish feed released is not measurable and the weight of 

the fish is uneven. Therefore, feeding has a very important role in the growth and 

breeding of fish cultivation. Protype automatic feed tool with affordable cost is a 

design to build an automatic fish feeder based on microcontroller and use alarm 

timer system. This automatic feed system uses the driver motor as the main driver of 

the fish feed prototype tool and the system in the raft consists of atas two motor 

drivers, solar panels, Arduino, timers and lithium ion batteries. The advantages of 

this tool can adjust the amount of feed needed Fish need to eat as much as 5% of the 

body weight of fish. In one pond measuring 35x60m there are 4000 milkfish 

measuring 20-28 grams/tail. Average weight of fish (10+20)/4 = 7.5 grams/tail. 

Calculation of feed 7.5 x 3000 x 5% = 1,125grams for 1x fish feeding total 

administration of 1,125grams, time that can be adjusted and the distance of feed 

throw can be adjusted 

 

 

Keywords: fish, Automatic feed Tool, Productivity, 
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