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ABSTRAK 

Nama : Bekti Hari Wibowo 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul : RANCANG BANGUN SISTEM 

PENGATUR SUHU DAN 

KELEMBAPAN OTOMATIS PADA 

PENETAS TELUR BERBASIS 

ARDUINO 

   

Di pedesaan penetasan telur dierami oleh induknya secara 

langsung sehingga perkembangbiakan ayam kurang maksimal. 

Selain itu tidak mempertimbangkan faktor produktivitas dan nilai 

ekonomis. Sistem penetasan tradisional dengan menggunakan 

indukan alami dirasa kurang efektif karena satu induk ayam 

kampung hanya mampu mengerami maksimal 13 butir telur, 

berarti dibutuhkan beberapa indukan untuk pengeraman dalam 

jumlah banyak. Hal ini dapat diatasi dengan menggantikan cara 

konvensional dengan sistem penetas telur secara otomatis 

sehingga dalam proses penetasan telur menjadi lebih mudah, 

hemat waktu dan praktis dengan hasil yang lebih baik. 

kebanyakan penetas telur yang ada dipasaran hanya 

memperhitungkan satu faktor yaitu suhu. Dalam pembuatan alat 

ini memperhatikan aspek suhu, kelembaban, pembalik telur dan 

sirkulasi udara panas pada mesin penetas telur. 

 

Kata kunci : suhu, kelembaban, penetas 
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ABSTRACT 

Name : Bekti Hari Wibowo 

Study Program : Informatic Engineering 

Title : Architecture System Regulator Temperature 

And Humidity On Hatching Eggs Based 

Arduino 

   

In the rural hatching of eggs is incubated by the parent 

directly for chicken breeding less than the maximum. Otherwise 

it is not. Traditional hatching system using natural broodstocks 

is considered less effective because a single broodstock can only 

incubate a maximum of 13 eggs, it takes several breeders for the 

incubation in large quantities. This can be overcome by way of 

using the egg hatching system more easily, saving time and 

practically with better results. the size of the egg hatchery in the 

market is only one factor. In the manufacture of this tool pay 

attention to aspects of temperature, humidity, egg reversal and 

hot air circulation in egg hatching machine. 

 

Key words : temperature, humidity, hatching 
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