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ABSTRAK

Nama : Setiazi Fanani

Program Studi : Informatika

Judul : Pengaman Berlapis Kendaraan Roda Dua Dengan RFID Start Dan
IOT GPS Tracker

Berkembanganya penjualan kendaraan bermotor yang tinggi tingkat pencurian
pun juga menjadi tinggi. Beberapa jenis sistem pengaman sudah diterapkan dari
gembok, kunci ganda hingga juga sistem alarm yang memberikan peringatan suara.
Tetapi dengan hal sistem peringatan suara tersebut masih mudah dianalisa dan masih
lolos tanpa meninggalkan jejak para pelaku pencurian. Untuk itu diperlukan sistem
pengaman yang dapat melacak kendaraan anda, jika pencuri tersebut sudah
mencongkel atau membobol dan sudah membawa kabur kendaraan anda masih bisa
terlacak.

Pengaman berlapis kendaraan roda dua dengan RFID Start dan 10T GPS
Tracker merupakan suatu alat pengaman untuk kendaraan roda dua yang nantinya
akan memberikan sebuah informasi kepada pemilik melalui SMS yang berisikan
lokasi kendaraan anda berada. Pengaman ini memiliki alarm sebagai peringatan
apabila kontak kendaraan tersebut dibuka secara paksa atau ilegal. Arduino Nano
sebagai komponen utama yang digunakan untuk menjalankan logika program dengan
menggunakan bahasa pemograman C. Alat ini menggunakan RFID, GPS, dan Alarm,
GPS akan mengambil data koordinat dari satelit, kondisi data lokasi yang diperoleh
GPS akan dikirimkan melalui aplikasi kepada pemilik. Penelitian ini ditujukan agar
pengguna lebih waspada terhadap maraknya pelaku kriminal pencurian kendaraan
roda dua yang membuat resah masyarakat, disamping kehilangan harta benda, nyawa
pun juga bisa menjadi taruhannya.

Kata kunci : Pengaman, RFID, 10T GPS
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ABSTRACT

Name : Setiazi Fanani
Department . Informatics
Title : Two Wheeled vehicle Safety with RFID Startand IOT GPS Tracker

The development of motor vehicle sales with high theft rates has also become
high. Several types of security systems have been implemented from padlocks, double
locks to alarm systems that provide sound alerts. However, the sound warning system
is still easy to analyze and still escapes without leaving a trace of the perpetrators of
the theft. For that we need a security system that can track your vehicle, if the thief
has broke into and has taken away your vehicle can still be tracked.

Two wheeled vehicle safety with RFID Start and IOT GPS Tracker is a safety
device for two-wheeled vehicles which will provide information to the owner via SMS
containing the location of your vehicle. This guard has an alarm as a warning if the
vehicle contact is opened forcibly or illegally. Arduino Nano as the main component
used to run program logic using C programming language. This tool uses RFID,
GPS, and alarm, GPS will retrieve coordinate data from satellites, the condition of
the location data obtained by GPS will be sent via the application to the owner. This
research is aimed at making users more aware of the rampant criminals of two-
wheeled vehicle theft that make people uneasy, in addition to losing property, life can
also be at stake.

Key words: Security, RFID, IOT GPS
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