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ABSTRAK 

Nama  : Bagus Jati Wiguna 

Program Studi : Informatika 

Judul : Rancang Bangun Kontrol Pintu Kandang Kucing Berbasis Iot Dan   

Telegram. 

 

Seiring perkembangan teknologi di dunia yang sangat maju kemudahan demi 

kemudahan dalam hal konektivitas semakin mudah. Dari orang tua hingga anak-anak 

memiliki gadget sebagai alat untuk terhubung satu sama lain dengan mudahnya. 

Dengan kemudahan tersebut dimanfaatkan untuk bekerja , berbelanja , memesan tiket 

dan masih banyak lagi. Dengan adanya IoT (Internet Of Things) kita dapat 

memanfaatkannya untuk membuat sebuah system untuk mengkontrol kandang kucing 

yang terhubung dengan alat NodeMCU ESP32 . dengan tambahan beberapa seperti 

sensor ultrasonic untuk menditeksi kucing yang ada didepan kandang . Sensor 

TC3200 untuk mengecek apakah warna kucing tersebut peliharaan kita. Maka servo 

MG995 akan membuka pintu secara otomatis menahan beberapa saat sampai kucing 

masuk dalam kandang. Dan dapat dipantau dan dikontrol menggunakan aplikasi 

Telegram.  Tujuan dibuatnya Kontrol kandang pintu ini untuk memudahkan si pemilik 

hewan peliharaan kucing dalam hal pemantauan hewan peliharaannya secara jauh 

tanpa harus mengecek secara berkala apakah hewan peliharaannya sudah masuk 

kandang apa belum. 

 

Kata kunci : IoT,ESP32,Sensor Ultrasonic, Servo MG995, Telegram  

  

  



xii 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Halaman ini sengaja dikosongkan  



xiii 

 

ABSTRACT 

Name  : Bagus Jati Wiguna 

Department : Informatics 

Title  : Build Iot And Telegram Based Cat Cage Door Controls. 

 

Along with the development of technology in the world is very advanced ease 

for ease in terms of connectivity is easier. From parents to children have gadgets as a 

tool to connect with each other easily. With these conveniences are utilized to work, 

shop, book tickets and much more. With IoT (Internet Of Things) we can use it to 

create a system to control cat cages connected to the NodeMCU ESP32 tool. with the 

addition of some ultrasonic sensors to detect cats in front of the cage. TC3200 sensor 

to check if the color of the cat is our pet. Then the MG995 servo will open the door 

automatically holding for a while until the cat enters the cage. And it can be monitored 

and controlled using the Telegram app. The purpose of this door cage control is to 

make it easier for the owner of the pet cat in terms of monitoring his pet remotely 

without having to check periodically whether the pet has entered the cage what has 

not. 

 

Key words: IoT,ESP32,Sensor Ultrasonic, Servo MG995, Telegram 
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