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ABSTRAK

Nama : Rendika Tryaspada Putra

Program Studi : Teknik Informatika

Judul : Penginderaan Jarak Jauh (Citra Lokasi &

Kualitas Udara)

Penggunaan sistem elektronik pada saat ini semakin
berkembang, hampir seluruh kalangan menggunakan sistem
elektronik tidak hanya masyarakat umum. Perangkat sistem
kendali yang dirancang merupakan gabungan dari beberapa
rangkaian elektronika yang terdiri dari rangkaian Catu daya
untuk arduino uno dengan tegangan keluaran 6 Volt sedangkan
untuk relay tegangan keluaran 12 Volt, rangkaian penginderaan
digunakan sebagai alat untuk memonitor kualitas udara dan
situasi lokasi, serta rangkaian arduino uno menambahkan modul
HC-11 arduino dengan jaringan wirelless akan membawa
beberapa keuntungan, seperti kepraktisan dan konektivitas yang
tinggi. Perangkat mobile dan smartphone ini didominasi oleh
sistem operasi perangkat android. Perangkat android juga bisa
digunakan sebagai kendali untuk perangkat otomatisasi sebagai
pengganti remote control. Dengan menggunakan perangkat
android kita bisa mengendalikan perangkat penginderaan berupa
aplikasi android yang sudah terhubung untuk bisa mengontrol
perangkat. Perangkat penginderaan ini untuk membantu
memudahkan manusia/pengguna dalam hal memonitoring lokasi
bencana. Perangkat otomatisasi ini dapat berjalan di ponsel yang
mendukung OS android, dan dapat tampil dengan sempurna pada
layar dengan resolusi layar perangkat android dengan kepadatan
menengah.

Kata Kunci : Arduino, Android, Remote Control, Drone,

Quadcopter



viii

ABSTRACT

Nama : Rendika Tryaspada Putra

Program Studi : Teknik Informatika

Judul : Penginderaan Jarak Jauh (Citra Lokasi &

Kualitas Udara)

The use of electronic systems at this time growing, almost
all circles using electronic systems not only the general public.
The designed control system device is a combination of several
electronic circuits consisting of a series of power supplies for
arduino uno with a 6 Volt output voltage while for a 12 Volt
output voltage relay, the sensing circuit is used as a tool to
monitor air quality and location situation, as well as a series of
arduino uno adding the arduino HC-11 module to the wirelless
network will bring some advantages, such as high practicality and
connectivity. Mobile devices and smartphones are dominated by
the operating system android device. Android devices can also be
used as control for automation devices in place of remote control.
By using the android device we can control the sensing device in
the form of android applications that are connected to be able to
control the device. This sensing device to help facilitate humans /
users in terms of monitoring the disaster location. This
automation device can run on phones that support android OS,
and can perform perfectly on the screen with the screen resolution
of android devices with medium density.

Keywords: Arduino, Android, Remote Control, Drone,
Quadcopter
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