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ABSTRAK 
 

Nama  : Indra Romzy Maulana 

Program Studi : Informatika 

Judul : Perancangan Kapal Pemberi Pakan Ikan Untuk Budidaya Ikan 

Tambak 

 

Penelitian ini dilatar belakangi oleh usaha budidaya perikanan semakin tahun 

semakin meningkat. Kualitas dari hasil perikanan tersebut juga diharapkan selalu 

baik. Akan tetapi factor alam serta sumber daya manusia juga sangat mempengaruhi 

peningkatan hasil budidaya perikanan. Terutama budidaya tambak yang sangat 

butuh perawatan dan pengawasan untuk mendapatkan hasil yang memuaskan.  

Sehingga dibutuhkan suatu alat sebagai media bantuk kerja untuk meningkatkan 

efektifitas kerja para petani tambak dalam mengelola budidaya tambak. Tujuan 

dalam penelitian ini adalah  merancang  dan  membangun  alat  sebagai  media  

bantu  kerja  dengan menggunakan  robot  kapal  yang  akan  membantu dalam 

proses penebaran pakan otomatis sehingga  dapat  meningkatkan  efektifitas  kerja  

para petani tambak. Metode penelitian pada penelitian ini adalah penelitian 

eksperimental dimana strategis yang digunakan adalah Design and Creation, 

penelitian ini menggunakan metode pengumpulan data wawancara dan observasi, 

metode perancangan yang digunakan adalah waterfall dan teknik pengujian yang 

digunakan adalah Black Box. Hasil dari penelitian ini adalah robot penebar pakan 

otomatis pada tambak yang digunakan untuk membantu petani tambak dalam proses 

budidaya tambak. Kesimpulan dari penelitian ini yaitu sebagai alat bantuk untuk 

petani tambak serta memberikan kemudahan dalam proses perawatan serta 

pengelolaan budidaya perikanan khususnya budidaya tambak. 

 

Kata Kunci:  Alat Bantu Kerja , Budidaya Tambak, Robot Kapal, Pakan 
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ABSTRACT 
 

Name  : Indra Romzy Maulana 

Department : Informatics 

Titel  : Design Of Fish Feeding Vessels For Fishpond 

 

The background of this research by the aquaculture business has been 

increasing every year. The quality of fishery products is also expected to be always 

good. However, natural factors and human resources also greatly affect the increase 

in aquaculture yields. Especially aquaculture ponds that really need care and 

supervision to get satisfactory results. So that we need a tool as a media work aids to 

improve the effectiveness of the work of pond farmers in managing pond cultivation. 

The purpose of this research is to design and build a tool as a media to assist work 

by using ship robots that will assist in the process of spreading automatic feed so 

that it can improve the work effectiveness of pond farmers. The research method in 

this study is an experimental research where the strategic used is Design and 

Creation, this research uses interview and observation data collection methods, the 

design method used is a waterfall and the testing technique used is the Black Box. 

The results of this study are automatic feed spreader robots on ponds that are used to 

help farmer farmers in the pond cultivation process. The conclusion of this study is 

that as a tool for pond farmers and provide convenience in the process of care and 

management of aquaculture, especially aquaculture ponds. 

 

Keywords: Working Aids, Pond Cultivation, Ship Robot, Feed 
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