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BAB 5 
KESIMPULAN DAN SARAN 

 
 

5.1. Kesimpulan 

 Berdasarkan penelitian  dan pembahasan maka peneliti dapat 
mengambil kesimpulan sebagai berikut : 

●  Dengan bantuan teknologi IOT pada microcontroller alat bisa 
dikontrol dengan jaringan wifi. 

● Dengan disambungkannya mikrokontroller pada motor stepper, 
maka motor stepper stepper tersebut bisa digerakkan memutar 
kekanan dan kekiri. 
 

5.2. Saran 

Berdasarkan penelitian  dan pembahasan maka peneliti dapat 
mengambil kesimpulan sebagai berikut : 

● Perlu adanya perangkat pendukung yang bagus untuk motor 
stepper tersebut, untuk sambungan ke pipa antenanya. 

● Perlu alat tambahan untuk melindungi motor steppernya dari 
tetesan air hujan. 
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