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ABSTRAK 

 

 

 

 
PERBANDINGAN TORSI START DAN ARUS START MOTOR INDUKSI 3 

FASA MENGGUNAKAN SAKLAR START DELTA DAN AUTO 

TRANSFORMATOR 

 
 

Motor induksi 3 phasa merupakan peralatan elektrikal yang sangat di 

butuhkan dalam dunia industri yang berfungsi untuk mendukung segala macam 

aktivitas produksi, untuk mengurangi arus start yang sangat tinggi dapat 

menggunakan metode pengasutan dengan sistem star delta atau dengan sistem 

soft starter menggunakan auto transformator, diketahui bahwa pengaplikasian 

sistem saklar star delta dan sistem soft starter munggunakan auto transformator 

pada motor induksi 3 phasa berdaya 1,5 kW atau 2 HP mengakibatkan Arus 

start paling tinggi yang di hasilkan oleh motor adalah pada saat rangkaian soft 

starter dengan tegangan 380 V yaitu sebesat 3,7 Ampere. Hal ini dikarenakan 

saat rangkaian soft starter motor mengalami kenaikan daya, sedangkan pada 

saat ragkaian star-delta motor mengalami penurunan daya yang dikarenakan 

oleh penurunan tegangan. Sedangkan untuk Torsi start paling tinggi yang 

dihasilkan oleh motor adalah pada saat rangkaian soft starter dengan tegangan 

380V yaitu sebesar 8,781 nm. Hal ini dikarenakan daya yang di terima motor 

juga lebih besar yaitu dengan rata-rata sebesar 1,9 kW. Sedangkan torsi start 

paling rendah terjadi pada saat motor terhubung dengan rangkaian delta pada 

tegangan 220V yaitu sebesar 3,855 nm. Hal ini dikarenakan adanya penurunan 

tegangan menjadi 220V sehingga daya yang di hasilkan oleh motor juga 

mengalami penurunan sehingga tenaga yang di hasilkan juga menurun 
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ABSTRACT 

 

 

3 phase induction motor is an electrical equipment that is needed in the 

industrial world that serves to support all kinds of production activities, to 

reduce the very high start current can use starting method with a star delta 

system or with a soft starter system using auto transformer, it is known that 

the application star delta switch system and soft starter system use auto 

transformer on 3 phase induction motor with 1.5 kW power or 2 HP, 

causing the highest starting current on the motor when the soft starter 

circuit is 380 V, which is as much as 3.7 Amperes. This is because when the 

soft starter motor circuit increases in power, while the star-delta motor 

breakdown decreases the power caused by a decrease in voltage. As for the 

highest starting torque produced by the motor is when the soft starter circuit 

with a voltage of 380V is equal to 8.781 nm. This is because the power 

received by the motor is also greater, with an average of 1.9 kW. While the 

lowest starting torque occurs when the motor is connected to the delta 

circuit at 220V voltage which is equal to 3.855 nm. This is due to a decrease 

in voltage to 220V so that the power produced by the motor also decreases 

so that the power produced also decreases 
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