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ABSTRAK 

 

 

Terarium adalah tempat tinggal untuk hewan darat, kami memilih leopard 

gecko sebagai obyek penelitian, dan kami membuat terarium tersebut menyerupai 

habitat aslinya. Disini kami membuat inovasi smart terarium berbasis iot supaya 

memudahkan pemiliknya mengawasi peliharaannya saat tidak di rumah. Adapun 

smart terarium yang kita buat ini bisa mengontrol lampu UVA/UVB, lampu 

UVA/UVB digunakan untuk pengganti sinar matahari dan juga memudahkan 

membedakan makanan. Karena  reptil itu berdarah dingin dan buta, jadi ketika 

mereka mau makan menggunakan indra penciuman / panas dari mangsa tersebut, 

jika tidak berjemur reptil ini tidak bisa berburu / makan ketika dialamnya. 

Sedangkan  sensor DHT11 digunakan untuk mengetahui keadaan temperatur yang 

ada diterarium dan LCD OLED 128X64 untuk menampilkan suhu dan kelembapan 

di area terarium, lalu kami juga membuat sitem air minum yang dilengkapi sensor 

ultrasonik agar tau batas air maksimal dan kami juga menggunakan servo untuk 

memutar  tempat makanannya yang bisa di kontrol melalui smartphone. alat ini 

kedepannya bisa dipergunakan masal untuk memelihara reptil dengan mudah dan 

tidak khawatir lagi saat meningalkannya. 

 

 

 

Kata kunci : Internet of thing (IoT), Leopard gecko, Terarium 
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ABSTRACT 

 

Terrarium is a residence for land animal, we chose leopard gecko as the 

object of research and we made the terrarium resemble its natural habitat. Here we 

make iot-based smart terrarium innovations to make it easier for owners to 

supervise their pets when not at home. The smart terrarium that we make can 

control the UVA/UVB lights, UVA/UVB lamps are used to substitute sunlight and 

also make it easy to distinguish food, Because reptiles are cold-blooded and blind, 

so when they want to eat using the sense of smell / heat from the prey, if not 

sunbathing, this reptile cannot hunt / eat while in it. While the DHT11 sensor is used 

to determine the temperature conditions in the terrarium and OLED LCD 128X64 to 

display temperature and humidity in terrarium areas, then we also made a drinking 

water system equipped with an ultrasonic sensor to know the maximum water limit 

and we also use a servo to rotate the food container that can be controlled via a 

smartphone. this tool can be used in the future to maintain reptiles easily and no 

longer worry when leaving it. 

 

 

 

Keywords: Internet of things (IoT), Leopard gecko, Terrarium 
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