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1. KETOGERI SOFTWARE
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1.1 Sistem Radar

i Run- Presen-
(Lol 1y Durasi ning tase
Kapal | Gangguan | mainte- (Jam) COST el terpa-
nance )
(Jam) kai
Lako Display Update dis-
Lelo radar play, reset 2,5 | Rp1.125.000 41.920 | 41,9%
blank sistem
Radar de- 1E|J Pn(i\&}\tgre
Lako Sae | lay scan- L 2,17 | Rpl1.042.500 69.040 | 69,0%
. konfigurasi
ning
ulang
Speed Radar ke- | Update
Bp hilangan tracking, re- | 2,33 | Rp1.082.500 38.160 | 38,2%
oat
target set
Radar | jodate dis-
Lako Sae | blank P 2,33 | Rp1.082.500 69.040 | 69,0%
play, reset
screen
Update
Lako Sae | Radartar- | firmware, 1, 45 | gy 055 500 69.040 | 69,0%
get delay | konfigurasi
ulang
Radar de-
Speed | b re- Update ,re- | 55 | Rn1.125.000 69.040 | 69,0%
Boat set
sponse
Radar Update
Speed tidak tracking, re- 0
Boat tracking set. Kali- 2,33 | Rp1.082.500 69.040 | 69,0%
target brasi
Radar
ASD Tuq | tidak sink- | OPGare
91 ron < 25 | Rp1.125.000 24.460 | 24,5%
01 ronisasi, re-
dengan
- set
display
ASD Tug Radar_ Update dis-
blank dis- 2,33 | Rp1.082.500 24.460 | 24,5%
01 play, reset
play
Radar de- | Update
QZSDTUQ lay scan- | firmware, | 2,33 | RpL082500 | 23.440 | 234%
ning konfigurasi
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Radar Update
ASD Tug | tidak tracking, re- | 2,33 | Rp1.082.500 | 24.460 | 24,5%
01 tracking
set
target
Radar .
ASDTUG | i Update dis- | )53 | p01.082.500 | 23.440 | 23.4%
02 play, reset
screen
Update
ASD Tug | Radar tar- | g o 2,33 | Rp1.082.500 23.440 | 23,4%
02 get delay . .
konfigurasi
Radar de-
PP U oy re- ;Je'[t’date're' 233 | RpL082.500 | 22.980 | 23,0%
sponse
Radar de-
g‘f’DT“g lay re- ;Je‘t’date’re' 25 | Rp1.125.000 24.460 | 24,5%
sponse
Logistik | Display -
Nusan- | radar Ulgdatr‘zsgt's 2,33 | Rp1.082.500 55.000 | 55,0%
tara 2 berkedip play,
Logistik | Radar de- | Update
Nusan- lay scan- firmware, 2,33 | Rpl1.082.500 55.000 | 55,0%
tara 2 ning konfigurasi
Logistik Egg&r Update
Nusan- trackin tracking, re- | 2,33 | Rp1.082.500 60.280 | 60,3%
tara 3 g set
target
Logistik | Radar .
Nusan- | blank Update dis- | 5 45 | B0t 082,500 60.280 | 60,3%
play, reset
tara 3 screen
Logistik Radar tar- Update
Nusan- firmware, 2,33 | Rp1.082.500 55.000 | 55,0%
get delay . .
tara 2 konfigurasi
Logistik | Radarde- |, .. o
Nusan- lay re- Ser: ’ 2,33 | Rp1.082.500 60.280 | 60,3%
tara 3 sponse
1.2 Sistem AIS
AIS data Update
POD U tidak up- | Firm- 1,67 | Rp917.500 22980 | 28,7%
date ware,reset
AIS tidak | Update
oD T | update | Firm- 15 | Rp875.000 23.440 | 29,3%
data ware,reset
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Logistik | AIStidak | Update
Nusan- update Firm- 15 Rp875.000 55.000 | 68,8%
tara 2 data ware,reset
1.3 Sistem Autopilot
Autopilot | Update , re-
Lakodia | tidak re- set sistem, 1,67 | Rp917.500 56.880 | 94,8%
spon konfigurasi
Logistik | Autopilot | Update , re-
Nusan- tidak re- set sistem, 1,67 | Rp917.500 60.280 | 75,4%
tara 3 spon konfigurasi
1.4 Sistem ECDIS
- Update
Peta digi-
Lako | ol fidak | ChATAAR o5 R0 195000 | 41.920 | 52,4%
Lelo muncul b_ase, reset
sistem
Sistem Update , re-
Lakodia | ECDIS set, clear 2,33 | Rp1.082.500 56.880 | 71,1%
hang cache
Peta tidak | Update dan
o0 TU9 | muncul di | chartdata- | 267 |RpL167.500 | 22980 | 28,7%
display base, reset
Sistem
Update , re-
ASD Tug | ECDIS set, clear 2,33 | Rp1.082.500 22980 | 28,7%
03 hang saat
cache
load peta
Logistik | Petadigi- | reinstall
Nusan- tal tidak chart data- 2,5 Rp1.125.000 60.280 | 100,5%
tara 3 muncul base
Logistik | Sistem reinstall
Nusan- ECDIS chart data- 2 Rp1.000.000 60.280 | 100,5%
tara 3 hang base
1.5 Sistem GPS
Speed Koord_lnat #Frg\%:re
GPS tidak ) 2,08 | Rp1.020.000 38.160 | 47,7%
Boat . reset, kali-
stabil X
brasi
Update , re-
Lako Sae SOPS?S?”” set, konfig- | 217 | Rpl.042500 | 69.040 | 86.3%
urasi
Update
Lako GPSre- | firmware, 1,5 | Rp875.000 34.100 | 42,6%
Cama start terus | reset, clear

memory
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. Update , re-
Lakodia | CPS drift | o i 217 | Rp1.042500 | 56.880 | 71,1%
posisi brai
rasi
Update
Lako ) GPStidak | firmware, 2 | Rpl.000.000 | 41.920 | 52,4%
Lelo sinkron reset, sync
ulang
Lako GPS tidak | Update , re-
Taka update po- | set, konfig- 2 Rp1.000.000 24.460 | 75,8%
sisi urasi
Update
ASD Tug | Koordinat | firmware, 0
01 tidak stabil | reset, kali- | 2 | RPL000.000 | 24.460 | 30,6%
brasi
Update , re-
ASDTuUg | GPSermor | oot wonfig- | 2,17 |Rp1.042500 | 23440 | 29,3%
02 posisi )
urasi
Update
ASD Tug | GPSre- | firmware, 1,67 | Rp917.500 22980 | 28,7%
03 start terus | reset, clear
memory
. Update , re-
ASD Tug | GPSdrift | iy o 217 | RpL042.500 | 23.440 | 29,3%
02 posisi brasi
rasi
. Update
GPS tidak |
ASD Tug firmware, 0
02 ;Jipsciiate po- reset, kon- 2 Rp1.000.000 23.440 | 29,3%
figurasi
Logistik . Update , re-
Nusan- | KOOrdinat 1 ot yali 2 | Rpl000.000 | 60.280 | 754%
tidak stabil .
tara 3 brasi
. Update
Logistik .
Nusan- | OF S eérror | firmware, 2 | Rp1.000.000 | 55.000| 68.8%
posisi reset, kon-
tara 2 . .
figurasi
. Update
Logistik .
Nusan- | Crore- | firmware, 1,67 | Rp917.500 55.000 | 68,8%
start terus | reset, clear
tara 2
memory
Logistik . Update , re-
Nusan- | GRS dnft | oo \alic 2 | Rp1.000.000 | 55000 68:8%
posisi )
tara 2 brasi
Total | Rp48.847.500
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2.1 sistem Radar

Run- | Presen-
tindakan Durasi ning | tase
RETEL | (CEREEILER maintenance | (Jam) el Hour | terpa-
(Jam) | kai
Periksa scan-
Radar ner, modul
Lako- [ tidak | powersupply, | 47 | py5042500 | 56.880 | 56,9%
dia mendeteksi | grounding,
objek ganti jika
perlu
Periksa
Radar .
Lako 1 oise grounding, 2,17 | Rp2.042500 | 34.100 | 60,6%
Cama tinadi kabel antena,
99 filter sinyal
Periksa motor
Lako Antenr_la antenna dan
radar tidak . . 2,67 | Rp2.167.500 60.640 34,1%
Taka bearing, ganti
berputar .
jika perlu
Lako Radar ke- | Periksa scan-
hilangan ner dan modul 2,33 | Rp2.082.500 41920 | 41,9%
Lelo .
echo transmitter
Lako Radar Kalibrasi
range tidak | ulang scanner 2,17 | Rp2.042.500 60.640 | 60,6%
Taka .
akurat dan display
. Periksa
Lako Radar in- grounding dan
terferensi R . 2,5 Rp2.125.000 34.100 34,1%
Cama oo shielding, fil-
tinggi .
ter sinyal
Lako Radar Periksa
noise grounding dan 2,5 Rp2.125.000 60.640 | 60,6%
Taka .
sinyal kabel antena
Lako Radar Periksa motor
Cama tidak scan- | scanner dan 2,33 | Rp2.082.500 34.100 34,1%
ning power supply
o | | FeE ol
play L ! 2,5 Rp2.125.000 69.040 | 69,0%
Sae . eksi power,
flicker .
grounding
Lako Radar Periksa scan-
Lelo tidak ner dan modul 2,5 Rp2.125.000 41.920 | 41,9%
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detect ob- | receiver, kali-
jek kecil brasi
Radar Periksa_
ASD 1 ise grounding dan |5 53 | B> 082500 | 24.460 | 24,5%
Tug 01 . kabel antena,
sinyal .
filter
Periksa scan-
Radar ke-
ASD | pilangan | Nerdanmodul |, a0 | o 082,500 | 23.440 | 23,4%
Tug 02 transmitter,
echo . .
kalibrasi
ASD Radar Kalibrasi
range tidak | ulang scanner 2,17 | Rp2.042.500 24.460 | 24,5%
Tug 01 .
akurat dan display
Radarin- | -criksa
ASD | torferensi | droundingdan |5 5o 195000 | 22.980 | 23,0%
Tug 03 | _; shielding, re-
sinyal
set
Logis- | Radar Periksa scan-
tik tidak —~nerdanmodul | 5 a5 | oo 080500 | 55.000 | 55,0%
Nusan- | mendeteksi | receiver, kali-
tara 2 objek kecil | brasi
'It_ilggls- Ra_d ar gfc:ﬂ;sc?ing
noise ! 2,33 | Rp2.082.500 55.000 55,0%
Nusan- sinval kabel antena,
tara 2 y filter
,I[‘iﬁgls' Radar ke- | Periksa scan-
NUSan- hilangan ner dan modul 2,33 | Rp2.082.500 60.280 60,3%
echo transmitter
tara 3
,I[‘”ggls' Radar Kalibrasi
range tidak | ulang scanner 2 Rp2.000.000 60.280 | 60,3%
Nusan- .
akurat dan display
tara 3
2.2 Sistem Echo Sounder
Lako Sensor Periksa trans-
Cama kedalaman | ducer, kali- 2,17 | Rp2.042.500 34.100 56,8%
error brasi sensor
Lako- | Depth Periksa sensor
dia reading er- | dan koneksi, 2 Rp2.000.000 56.880 94,8%
ror kalibrasi
Lako Sensor Periksa trans-
Lelo kedalaman | ducer, ground- 1,83 | Rpl1.957.500 41.920 69,9%
error ing, kalibrasi
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Lako- | DePth Periksa sensor
dia reading dan ground- 1,83 | Rpl1.957.500 56.880 | 94,8%
tidak stabil | ing, kalibrasi
Sensor . .
Kalibrasi
ASD | depthbe- | hciucerdan | 217 | Rp2.042.500 | 22.980 | 38,3%
Tug 03 | lum disola
terkalibrasi play
ASD Depth Periksa sensor
Tua 03 reading dan ground- 2,17 | Rp2.042.500 22.980 | 38,3%
9%Y° | tidak stabil | ing, kalibrasi
Logis-
tik Sensor penggantian 2 | Rp2.000.000 | 60.280 | 100,5%
Nusan- | depth error | Sensor
tara 3
'It_ilggls- Depth penggantian
reading 1,83 | Rp1.957.500 60.280 | 100,5%
NUSaN- | i jakc stabil | ScMSOr
tara 3
2.3 Sistem Stering gear
Lako- Sensor Periksa sensor
dia rudder er- | dan kabel, 2,5 Rp2.125.000
ror kalibrasi
Sensor .
Lako sudut rug- | ©eriksa sensor
. dan koneksi, 2,67 | Rp2.167.500 41.920 62,9%
Lelo der tidak . .
. kalibrasi
stabil
Speed Alarm Periksa sensor,
BF())at steering er- | reset alarm, 2,5 Rp2.125.000 41.920
ror kalibrasi 57,2%
Lako rsfgjgrr Periksa kabel
. dan konektor, 2,33 | Rp2.082.500 60.640 91,0%
Taka tidak ter-
Reset
baca
Lako Steering Periksa sensor,
reset dan kali- 2,33 | Rp2.082.500 41.920 62,9%
Lelo alarm error .
brasi
Sensor .
ASD 1 dderer- | Deriksasensor, |, o7 | po 167,500 | 24.460 | 36,7%
Tug 01 for kalibrasi ulang
Alarm .
ASD | reering | Perksasensor, |55 oo 125000 | 24.460 | 36,7%
Tug 01 reset alarm

muncul
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ASD rslfgjgrr Periksa kabel
. dan konektor, 2,33 | Rp2.082.500 24460 | 36,7%
Tug 01 | tidak ter-
Reset
baca
Logis-
i ?fgjgrr Periksa Sensor, | 5 33 | R1» 082,500 | 60.280 | 90,4%
Nusan- | .. .. | kalibrasi : pe.foc. ' R
tidak stabil
tara 3
Logis-
t”(zgls Sensor Periksa sensor
rudder er- . . ' 2,5 Rp2.125.000 55.000 82,5%
Nusan- kalibrasi ulang
ror
tara 2
hﬁgls— Alarm Periksa sensor,
NUsan- steering er- | reset dan kali- 2,5 Rp2.125.000 55.000 82,5%
ror brasi
tara 2
Total | Rp76.830.000
3. KETOGERI KONEKSI
3.1 Sistem AIS
RIS Presen
Kapal | Gangguan tmc_iakan DIEEL COST ning tase
maintenance | (Jam) Hour .
terpakai
(Jam)
Periksa antena
AIS tidak | dan kabel
Lakodia | transmit data, reset 15 Rp875.000 56.880 71,1%
data unit, uji trans-
mit
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. Periksa kon-
AIS tidak
Lako 1 enerima | €KtOr. kabel 1,33 | Rp832.500 60.640 |  75,8%
Taka q antena, uji re-
ata .
ceive, reset
Periksa jalur
Data AIS .
Speed - data, koneksi
Boat ggék up- GPS, update 1,58 | Rp895.000 41.920
firmware 47,7%
. Periksa an-
AIS tidak
Lako | onemit | Ena kabel, s 00 1 042500 | 60.640 | 75,8%
Taka o reset unit, uji
posisi .
transmit
AIS tidak | Periksa kon-
Lakodia | update eksi data dan 15 Rp875.000 56.880 71,1%
data power, reset
Periksa kabel
Lako AlS gagal | antena, kon- o
Sae transmit ektor, uji 1,67 Rp917.500 69.040 86,3%
transmit
Periksa kon-
Lako = AlSdata | o\ Gata, re- | 1,67 | Rp917.500 34100 | 42,6%
Cama hilang . .
set, uji receive
Lakodia | menerima . 15 Rp875.000 56.880 71,1%
q konektor, uji
ata X
receive
ASD AlS tidak | Periksa an-
transmit tena, reset, uji 1,67 | Rp917.500 24.460 30,6%
Tug 01 :
data transmit
AIS tidak .
ASD menerima Periksa an-
tena, kabel, uji | 1,67 | Rp917.500 22.980 28,7%
Tug 03 | data kapal :
. receive
lain
ASD AlS tidak | Periksa kon-
transmit eksi GPS ke 2 Rp1.000.000 24.460 30,6%
Tug 01 .
posisi AIS, reset
Periksa kabel
ASD T AISgagal | b oer re- | 1,67 | Rpo17.500 22980 |  28,7%
Tug 03 | transmit set
Logistik | AIS tidak f;r;kiz o
Nusan- | transmit P 15 Rp875.000 55.000 68,8%
reset, uji
tara 2 data

transmit
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... | AlStidak | Periksa kon-
Logistik menerima | eksi dan
Nusan- . 1,33 | Rp832.500 55.000 68,8%
data kapal | kabel, uji re-
tara 2 . .
lain ceive
Logistik | Data AIS | Periksa jalur
Nusan- | tidak up- data dari GPS, 1,67 | Rp917.500 55.000 68,8%
tara 2 date reset
Logistik | AlIStidak | Periksa an-
Nusan- | transmit tena, reset, uji 2 Rp1.000.000 60.280 75,4%
tara 3 posisi transmit
3.2 Sistem Autopilot
Autopilot | Periksa kon-
ASD belum ter- | eksi GPS ke 0
Tug 02 | koneksi autopilot, kon- 1,83 | Rp957.500 23440 23/4%
GPS figurasi ulang
3.3 Sistem EchoSounder
Sensor be- | [<€ncangkan
ASD 1 jumsink- | Soket kon- 2 |Rpl000.000 | 23.440|  39,1%
Tug 02 . ektor,ber-
ron sistem | . .
sihkan pin
3.4 Sistem EchoSounder
Sensor
ASD rudder be- | cek power,
lum ter- bersihkan con- | 2,33 | Rp1.082.500 23.440 39,1%
Tug 02
hubung nector
sistem
3.5 Sistem GPS
Lako Sinyal Periksa kon-
GPS eksi antena, 2,08 | Rp1.020.000 69.040 86,3%
Sae .
hilang kabel, reset
. Periksa kabel
Lako | GPStidak | 4\ onektor | 2,17 | Rp1.042500 | 34.100 |  42,6%
Cama lock satelit
antena
Speed Sinyal Periksa kon-
BF())at GPS eksi antena, 2,08 | Rp1.020.000 41.920
lemah periksa kabel 47,7%
Lako Sinyal Periksa kon-
Sae satelit eksi antena, 2,17 | Rp1.042.500 69.040 86,3%
lemah grounding
GPS ke- .
Speed hilangan Periksa kabel 2 Rp1.000.000 41.920
Boat . antena, reset
sinyal 47,7%
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ASD GPS tidak | Periksa kon-

membaca | eksi antena, 2,17 | Rp1.042.500 23.440 29,3%
Tug 02 . .

satelit periksa kabel

. Periksa kon-

ASD GPS tidak . o
Tug03 | lock satelit tra:;étantena, 2,17 | Rp1.042.500 24.460 28,7%
ASD Sinyal Periksa kon-

GPS eksi antena, 2,17 | Rp1.042.500 24.460 30,6%
Tug 01 .

lemah grounding
Logistik | GPS tidak | Periksa kon-
Nusan- | membaca | eksi antena, 2,17 | Rp1.042.500 60.280 75,4%
tara 3 satelit periksa kabel
Logistik . Periksa kon-
Nusan- GPS t'dak. eksi antena, 2,17 | Rp1.042.500 55.000 68,8%

lock satelit
tara 2 reset

Total | Rp27.985.000
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