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ABSTRAK

RANCANG BANGUN MESIN PENGEMAS PAKAN TERNAK
MENGGUNAKAN SISTEM TAKAR DAN PRESS DENGAN VARIABEL
KECEPATAN

Mesin pengemas merupakan alat yang berfungsi untuk melakukan kerja
pengemasan hasil produksi dalam suatu proses industri. Tujuan utama dari
perancangan mesin pengemas ini adalah untuk membuat proses pengemasan pakan
ternak menjadi lebih cepat, akurat, dan efisien dalam penggunaan tenaga. Prinsip
kerja mesin pengemas ini menggunakan sistem takar yang bergerak maju mundur
secara terus-menerus, di mana penakaran menyesuaikan volume dari jenis pakan
ternak yang dikemas, sehingga proses pengemasan menjadi lebih singkat dan akurat.
Oleh karena itu, konsep pengendalian kecepatan motor induksi menggunakan
Variable Frequency Drive (VFD) dapat diterapkan sebagai sistem kendali untuk
menyesuaikan kecepatan motor listrik sesuai kebutuhan beban kerja. Metode
penelitian yang digunakan adalah penelitian eksperimental, yaitu membuat alat dan
melakukan uji fungsi secara langsung untuk mengetahui tingkat akurasi penakaran.
Hasil pengujian menunjukkan bahwa mesin mampu melakukan proses penakaran
dan pengemasan pakan ternak secara lebih efektif dan efisien. Selain itu, penggunaan
VFD memungkinkan pengaturan kecepatan kerja sesuai kebutuhan produksi,
sedangkan sistem press menggunakan hand impulse sealer menghasilkan kemasan
yang lebih rapi dan memiliki nilai jual lebih baik. Mesin yang dirancang diharapkan
dapat menjadi solusi bagi pelaku usaha peternakan dan UMKM dalam meningkatkan
produktivitas serta kualitas pengemasan pakan ternak.

Kata kunci: mesin pengemas, sistem takar, hand impulse sealer, motor induksi,
Variable Frequency Drive (VFD)
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ABSTRACT

DESIGN OF ANIMAL FEED PACKAGING MACHINE USING A DOSING
AND PRESS SYSTEM WITH VARIABLE SPEED

A packaging machine is a tool used to package products in an industrial process.
The primary objective of designing this packaging machine is to make the animal
feed packaging process faster, more accurate, and more efficient in terms of energy
consumption. The working principle of this packaging machine is a measuring
system that moves back and forth continuously, where the measurement adjusts to
the volume of the type of animal feed being packaged, resulting in a shorter and
more accurate packaging process. Therefore, the concept of controlling the speed of
an induction motor using a Variable Frequency Drive (VFD) can be applied as a
control system to adjust the speed of the electric motor according to workload
requirements. The research method used is experimental research, namely building
the tool and conducting direct function tests to determine the level of measurement
accuracy. The test results show that the machine is capable of measuring and
packaging animal feed more effectively and efficiently. In addition, the use of a VFD
allows for work speed adjustments to suit production needs, while the pressing
system using a hand impulse sealer produces neater packaging and has a better
selling value. The designed machine is expected to be a solution for livestock
businesses and MSMEs in increasing productivity and the quality of animal feed
packaging.

Keywords: packaging machine, dosing system, hand impulse sealer, induction
motor, Variable Frequency Drive (VFD)
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