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ABSTRAK

perangkat akuisisi data.

Data sensor dikirim secara real-time ke komputer melalu; komunikasi serial untuk
diproses menggunakan algoritma kiasifikasi K-Nearest Neighbor (K-NN). Total 684
data Iatih digunakan, terdiri dari 300 data kondisi bersih (label 1) dan 384 data
kondisi kotor (label 2). Model K-NN dilatih menggunakan skema pembagian dataset
70% data training dan 30% data testing. Hasil pengujian menunjukkan bahwa model
K-NN dengan nilai K = 3 mampu mengklasifikasikan kondis; kebersihan kandang
dengan akurasi 99,51%, Berdasarkan confusion matrix, model berhasil memprediksi

menjaga kebersihan kandang kambing secara otomatis.

Kata kunci: Kandang kambing, MQ-135, MQ-137, MQ-4, Arduino Mega 2560, K-
Nearest Neighbor, olomatisas




KATA PENGANTAR

Segala puji dan syukur penulis panjatkan ke hadirat Allah SWT atas
limpahan rahmat, karunia, serta petunjuk-Nya yang tiada henti. Berkat kehendak-
Nya, penulis dapat menyelesaikan penyusunan Tugas Akhir ini dengan judul
“Otomasi Pembersih Kandang Kambing Menggunakan Deret Sensor Gas dan
Algoritma K-Nearest Neighbors (K-NN) " dengan baik dan sesuai dengan rencana.

Tugas Akhir ini disusun sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar
Sarjana Teknik pada Program Studi Teknik Elektro, Fakultas Teknologi Elektro dan
Informatika Cerdas, Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya. Dalam proses
penyusunannya, penulis berupaya menggabungkan ilmu yang telah diperoleh selama
masa perkuliahan dengan penerapan teknologi terkini di bidang otomasi dan sistem
cerdas berbasis Ai.

Ide penclitian ini berawal dari permasalahan yang sering dihadapi para
peternak kambing, yaitu menjaga kebersihan kandang agar kesehatan temak tetap
optimal. Kondisi kandang yang kotor tidak hanya menimbulkan bau tidak sedap,
tetapi juga meningkatkan kadar gas berbahaya seperti amonia (NHs) dan metana
(CHs) vang dapat mengganggu kesehatan hewan maupun manusia. Berdasarkan
permasalahan tersebut, penulis mencoba merancang sebuah sistem otomasi
pembersih kandang yang bekerja secara mandiri menggunakan rangkaian sensor gas
serta algoritma klasifikasi K-Nearest Neighbors (K-NN) untuk mendeteksi kondisi
udara di dalam kandang.

Dengan adanya sistem ini, diharapkan kegiatan pemeliharaan temak dapat
dilakukan dengan lebih efisien dan higienis. Teknologi ini juga diharapkan dapat
menjadi solusi bagi peternak modemn dalam mengurangi intensitas kerja manual
serta menckan risiko penyakit yang disebabkan oleh kondisi lingkungan kandang
vang tidak schat.

Sclama proses penelitian dan penyusunan laporan ini, penulis menyadari
bahwa tidak sedikit tantangan yang dihadapi, baik dalam hal teknis, waktu, maupun
pemahaman terhadap algoritma dan pengujian sistem. Namun, berkat doa, dukungan,
dan bimbingan dari berbagai pihak, penulis akhimya dapat menyelesaikan tugas
akhir ini dengan baik.

Oleh karena itu, pada kesempatan ini penulis ingin menyampaikan rasa terima
kasih dan penghargaan yang setinggi-tingginya kepada pihak-pihak yang telah
membantu dalam bentuk bimbingan, motivasi, serta dukungan selama proses
penyusunan laporan ini, di antaranya:




1. Allah SWT, atas segala rahmat, hidayah, dan kekuatan yang telah diberikan
sehingga penulis dapat melalui seluruh proses penelitian hingga penyusunan
laporan ini.

2. Kedua orang tua tercinta, yang senantiasa memberikan kasih sayang, doa,
dan semangat tanpa henti, menjadi sumber inspirasi dan kekuatan bagi
penulis.

3. Bapak Achmad Ridho’i, S.T., M.T., selaku Dosen Pembimbing I yang
dengan sabar memberikan arahan, bimbingan, dan saran konstruktif selama
proses penelitian dan penulisan laporan ini.

4. Bapak Lutfi Agung Swarga, S.T., M.T., sclaku Dosen Pembimbing II
yang telah memberikan dukungan, masukan, serta pandangan yang berharga
dalam menyempumakan hasil penelitian ini.

5. Bapak Ir. Puji Slamet, S.T., M.T., selaku Ketua Program Studi Tekmk
Elektro yang selalu memberikan semangat, motivasi, serta dukungan bagi
seluruh mahasiswa.

6. Bapak Ir. Aris Heri Andriawan, M.T., sclaku Dekan Fakultas Teknologi
Elektro dan Informatika Cerdas Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya, atas
dukungan fasilitas dan kebijakan yang membantu terlaksananya penelitian
ini.

7. Secluruh dosen dan staf administrasi Fakultas Teknologi Elektro dan
Informatika Cerdas, yang telah memberikan ilmu, pelayanan, serta
bantuan selama masa perkuliahan hingga tahap akhir penyusunan laporan.

8. Teman-teman seperjuangan di Program Studi Teknologi Elektro dan
Informatika Cerdas angkatan 2022, yang sclalu memberikan dukungan,
semangat, dan menjadi rekan diskusi yang menyenangkan dalam memahami
berbagai materi dan kendala teknis.

9. Rekan-rckan petemak yang telah memberikan informasi dan pengalaman
terkait kondisi lapangan sehingga penelitian ini lebih realistis dan aplikatif.

10. Semua pihak yang tidak dapat discbutkan satu per satu, namun turut
berkontribusi baik secara langsung maupun tidak langsung dalam
penyelesaian Tugas Akhir ini.

Penulis sepenuhnya menyadari bahwa laporan Tugas Akhir ini masih jauh dari

sempurna. Masih terdapat banyak keterbatasan, baik dan segi pengujian sistem,

penyajian data, maupun kedalaman analisis algoritma yang digunakan. Oleh sebab
itu, penulis sangat mengharapkan kritik dan saran yang membangun dari pembaca
demi penyempurnaan karya ilmiah ini di masa yang akan datang.

Akhir kata, penulis berharap agar Tugas Akhir ini dapat memberikan manfaat nyata,

baik bagi pengembangan teknologi otomasi di bidang peternakan, maupun sebagai




referensi bagi mahasiswa dan peneliti lain yang tertarik mengembangkan sistem
i berbasis sensor dan kecerdasan buatan. Semoga penelitian ini dapat menjadi langkah
kecil dalam penerapan teknologi tepat guna yang mendukung cfisiensi dan
kescjahteraan peternak di Indonesia

Surabaya, 8 Juni 2026

ABDUL NASIR
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