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ABSTRAK

Nama : Moh. Misky Fardana
Program Studi . Informatika
Judul : Rancang Bangun Tongkat Tunanetra Menggunakan

Mikrokontroler berbasuis Telegram.

Sama-sama kita ketahui bahwasannya indra penglihatan adalah salah satu
sumber informasi vital bagi manusia. Tidak berlebihan apabila dikemukakan
bahwa sebagian besar informasi yang diperoleh oleh manusia berasal dari
indra penglihatan, sedangkan selebihnya berasaldari panca indra yang lain.
Dengan demikian dapat dipahami bila seseorang mengalami gangguan pada indra
penglihatan, maka kemampuan aktifitasnya akan jadi terbatas. Hal ini mendorong
saya untuk membuat sebuah alat yang dapat berguna bagi para Tuna Netra
sebagai penunjuk jalan agar memberikan kenyamanan kepada penyandang
Tunanetra pada saat berjalan atau beraktifitas di dalam rumah khususnya. Selain
itu untuk mendapatkan mobilitas penjemputan jika terjadi sesuatu di jalan dengan
cara pengguna menekan tombol darurat pada alat lalu alat akan mengirimkan
pesan telegram kepada keluarga berupa titik koordinat lokasi GPS. Tujuan dari
Penelitian ini adalah Membangun sebuah alat yang dapat membantu Tunanetra
sebagai penunjuk halangan, dan pengirim pesan darurat kepada keluarga serta
meminimalisir kecelakaan Tunanetra saat berjalan sendiri.

Kata kunci : Tongkat Tunanetra, NodeMCU, GPS, Telegram
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ABSTRACT

Name : Moh. Misky Fardana
Department . Informatics
Tittle : Design of a Blind Stick Using a Telegram-based

Microcontroller

We all know that the sense of sight is a vital source of information for humans.
It is no exaggeration to say that most of the information obtained by humans
comes from the sense of sight, while the rest comes from the other five senses.
Thus it can be understood that if a person experiences disturbances in the sense
of sight, then the ability of his activities will be limited. This prompted me to
create a tool that can be useful for the Blind as a guide to provide comfort for
the Blind when walking or doing activities in the house especially. Apart from
that, to get pick-up mobility if something happens on the road, the user presses
the emergency button on the device, then the device sends a telegram message
to the family in the form of the coordinates of the GPS location. The purpose of
this research is to build a tool that can help the blind as a guide to obstacles,
and send emergency messages to families and minimize blind accidents when
walking alone.

Keywords : Blind Stick, NodeMCU, GPS, Telegram
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