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ABSTRAK 

 

Nama : Zachfiandhika Giananta Mahendra  

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul : Prototype Setrika Otomatis Berbasis Arduino Atmega 

 

 Setrika merupakan alat penghantar dari listrik menjadi panas dan setrika 

sendiri banyak digunakan untuk pekerjaan di rumah salah satunya menyetrika pakaian 

yang dimana pakaian setelah kering dari jemuaran maka langsung di setrika. Agar 

pakaian terlihat rapi dan menunjang penampilan untuk setrika sendiri masih banyak 

digunakan secara manual dan juga ketika menggunakan setrika membutuhkan waktu 

yang banyak.  

 Apalagi dengan kesibukan keseharian kita waktu yang digunakan untuk 

menyetrika pakaian menjadi sedikit dan di tambah pakaian jemuran yang sudah kering 

yang terus menumpuk. Sehingga jika tidak segera di setrika maka akan ketambah terus 

yang mengakibatkan pekerjaan rumah semakin banyak maka dari itu dibuatkan alat 

yaitu protoype setrika otomatis berbasis arduino uno alat ini mempermudah dalam 

menyetrika pakaian yang dimana setrika sendiri bergerak secara otomatis.  

 Untuk elemen pemanas sendiri yang dialirin listrik menggunakan kawat yang 

tahan panas. Alat ini menggunakan arduino atmega yang sebagai mikrokontroler dan 

sensor suhu yang digunakan sebagai indikator panas dari setrika tersebut dan alat ini 

bisa di kontrol menggunakan android untuk penggerak otomatisnya menggunakan 

motor stepper diharapkan kedepannya alat ini dapat mempermudah aktivitas 

pekerjaan rumah. 
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ABSTRACT 

 

Name : Zachfiandhika Giananta Mahendra  

Department : Informatics Enginering 

Title : Automatic Iron Prototype Based on Arduino Atmega 

  

 Iron is a conduit from electricity to heat and ironing itself is widely used for 

work at home, one of which is ironing clothes which, after being dried from iron, is 

immediately ironed. So that clothes look neat and support the appearance for the iron 

itself is still widely used manually and also compilation using an iron takes a lot of 

time. 

 Especially with our daily activities that are used to iron clothes to be a little 

and added clothes that have been dried clothes that keep piling up. If not, immediately 

on the iron, it will continue to add as needed, home, then made, then made an otouino-

based automatic iron protoype tool, uno this tool, easy to use in ironing the clothes 

available, as well as an active automatic iron. 

 For electric heating elements that are dialed using heat-resistant wire. This 

tool uses Arduino Atmega which as a microcontroller and temperature sensor that is 

used as an indicator of the heat of the iron and this tool can be controlled using 

Android for automatic drive using a stepper motor which is expected in the future this 

tool can be used to help with homework. 
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