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ABSTRAK 
 

Nama : Ivan Rozak 

Program Studi : Informatika 

Judul : Perancangan Sistem Optimasi Rute Truk Sampah 

Menggunakan Metode Vehicle Routing Problem dan 

Monitoring Posisi Truk CV. KEBERSIHAN 

 

 Di dalam tugas akhir ini akan dibuat sebuah sistem informasi untuk 

menentukan rute yang paling baik dan efisien dengan parameter jarak dan waktu 

dimana aplikasi ini akan digunakan untuk mempermudah sopir truk sampah CV. 

Kebersihan untuk menentukan rute mana yang terdekat dan efisien menuju tempat 

mitra – mitra CV. Kebersihan yang ada di seluruh surabaya dan memudahkan pemilik 

untuk memonitoring lokasi truk. Vehicle Routing Problem akan melakukan pencarian 

rute terpendek kemudian Google Maps akan menampikan data hasil perhitungan 

tersebut berupa rute beserta urutan tempat yang digunakan sebagai panduan sopir truk.  

Analisis hasil yang diperhatikan pada penelitian ini adalah hasil jarak dan rute yang 

akan dilalui oleh truk sampah. 

 

Kata Kunci : VRP, GMAPS, Optimasi Rute.  
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ABSTRACT 
 

Name : Ivan Rozak 

Department : Informatics Engineering 

Title : Design of Garbage Truck Route Optimization System 

Using Vehicle Routing Problem Method and Truck 

Position Monitoring CV. Kebersihan 

 

 In this final project, an information system will be made to determine the best 

and most efficient route with distance parameters where later this application will be 

used to facilitate the garbage truck driver CV. Kebersihan to determine which route is 

the closest and efficient route to the customers of CV Kebersihan in all over Surabaya 

and makes it easy for the owner to monitor the location of the truck. Vehicle Routing 

Problem will search for the shortest route then Google Maps will display the 

calculation result data in the form of a route along with the place order used as a guide 

for the truck driver. Analysis of the results that are considered in this study are the 

results of the distance and route that will be traversed by garbage trucks. 

 

Key words: VRP, GMAPS, Route Optimization.  
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