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ABSTRAK

Penelitian dilakukan pada salah satu perusahaan yang memproduksi kabel otomotif
yang berada di Surabaya. Penelitian ini bertujuan untuk menganalisa dan memprediksi
kerusakan pada suction blower motor, yang dimana penggunaan suction blower
motor itu sendiri pada proses produksi di perusahaan tersebut untuk mendistribusikan
material biji polyvinyl chloride atau yang biasa dikenal sebagai PVC. Material biji
PVC tersebut didistribusikan dari bak material menuju ke hopper masing-masing
mesin. Berdasarkan pengamatan yang dilakukan maka penelitian ini dilakukan untuk
memprediksi kerusakan pada motor tersebut karena betapa vitalnya perawatan motor
tersebut. Untuk melakukan prediksi kerusakan pada suction blower motor maka
dipilihlah metode fuzzy logic . Jenis kerusakan yang dipilih meliputi, Bearing rusak,
suction tersumbat, dan tegangan drop. Sebelum implementasi fuzzy logic diperlukan
pengambilan data yang sesuai dengan kondisi-kondisi yang nantinya diklasifikasikan,
sehingga dapat membentuk aturan-aturan yang diperlukan.

Kata Kunci: Arduino, Bearing, Fuzzy, Klasifikasi, Motor Induksi, Suction
Blower Motor
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ABSTRACT

The research was conducted at a company based in Surabaya that manufactures
automotive cables. The aim of this study is to analyze and predict damage to the
suction blower motor, which plays a vital role in the company’s production process
by distributing polyvinyl chloride (PVC) pellets. These PVC pellets are transferred
from the material tank to the hoppers of each machine. Based on observations, this
study focuses on predicting potential damage to the motor due to its critical
importance in the production line. To carry out the damage prediction for the suction
blower motor, the fuzzy logic method was chosen. The types of damage considered in
this study include bearing failure, suction blockage, and voltage drop. Before
implementing fuzzy logic, it is necessary to collect relevant data that reflects the actual
conditions, which will later be classified in order to establish the required rules.

Keyword: Arduino, Bearing, Fuzzy, Classification, Induction Motor, Suction
Blower Motor
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