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ABSTRAK

Nama : Diah Dwi Ristanti
Program Studi : Teknik Informatika
Judul . Rancang Bangun GPS Tracker Pada Kendaraaan Berbasis

Mikrokontroller

GPS (Global Positioning System) merupakan sistem satelit navigasi
,penentuan posisi dan lokasi. Saat ini GPS sudah banyak digunakan orang di
seluruh dunia dalam berbagai bidang aplikasi yang menuntut informasi tentang
posisi, kecepatan, ataupun percepatan. GPS pada saat ini banyak ditanamkan
(embedded) pada perangkat seperti handphone, komputer, bahkan modul GPS
secara terpisah seperti pada kendaraan mobil & motor.

Memiliki kendaraan merupakan suatu kebutuhan pada zaman sekarang,hampir
setiap orang saat ini memilki kendaraan. Dari banyaknya orang yang memiliki
kendaraan tentu ada rasa khawatir apabila kendaraan nya hilang ,Maka dari itu
penelitian ini membantu pemilik untuk menemukan kendaraan mereka ketika
menghilang.

Kata Kunci: GPS,Kendaraan,Posisi.
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ABSTRACT

Name : Diah Dwi Ristanti
Department . Informatics Engineering
Title : Design and Build GPS Tracker on the vehicle based microkontroller

GPS (Global Positioning System) is a satellite navigation and positioning system.
Nowadays GPS has been widely used by people all over the world in various fields
of applications that demand information about position, speed, or acceleration. GPS
is currently embedded in many (embedded) devices such as mobile phones,
computers, and even separate GPS modules such as cars and motorcycles.

Owning a vehicle is a necessity today, almost everyone today has a vehicle. Of the
many people who have a vehicle there is certainly a sense of worry if the vehicle is
lost, Therefore this research helps the owner to find their vehicle when it disappears.

Keyword: GPS, Vehicle, Positioning.
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