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ABSTRAK

Nama - Marcellino Aditiya Yahya
Program Studi : Informatika
Judul . Rancang Bangun Helm Pendeteksi Kantuk Dengan Notifikasi

Lokasi Melalui Telegram Untuk Pengendara Sepeda Motor

Kecelakaan lalu lintas menjadi masalah signifikan di Indonesia, dengan sepeda
motor mencatatkan jumlah keterlibatan tertinggi. Berdasarkan data dari IRMS
Korlantas Polri, lebih dan 79.000 kecelakaan terjadi pada periode Januari hingga
Agustus 2024, dengan pengendara sepeda motor berisiko tinggi terlibat. Salah
satu penyebab utama adalah kantuk pengendara, yang menurunkan konsentrasi
dan kemampuan reaksi, sehingga meningkatkan risiko kecelakaan. Oleh karena
itu, penting untuk mengembangkan solusi yang dapat mendeteksi kantuk
pengendara secara akurat demi meningkatkan keselamatan berkendara. Penelitian
ini bertujuan untuk merancang dan mengembangkan sistem deteksi kantuk yang
nantinya akan digunakan pada helm pengendara sepeda motor. Sistem ini juga
dilengkapi teknologi untuk mengirim informasi posisi pengendara kepada kontak
keluarga melalui aplikasi Telegram apabila pengendara terdeteksi dalam kondisi
kantuk. Metode penelitian meliputi perancangan sistem deteksi kantuk, yang
kemudian dilanjutkan dengan pengujian untuk memastikan akurasi deteksi kantuk
serta keandalan pengiriman informasi melalui aplikasi Telegram.

Kata kunci: Deteksi kantuk, keselamatan berkendara, GPS, Telegram, Internet
of Things (107).

X

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

ABSTRACT

Name - Marcellino Aditiya Yahya
pepartment  : Informatics
Tittle - Design And Development Of A Drowsiness Detection Helmet

With Location Notification Via Telegram For Motorcycle Riders

Traffic accidents remain a significant issue in Indonesia, with motorcycles
accounting for the highest number of incidents. According to data from the IRMS
of the Indonesian National Police Traffic Corps (Korlantas Polri), over 79,000
accidents occurred between January and August 2024, with motorcycle riders
being at particularly high risk. One of the main contributing factors is rider
drowsiness, which reduces concentration and reaction time, thereby increasing the
nisk of accidents. Therefore, it is crucial to develop solutions that can accurately
detect rnider drowsiness to enhance road safety. This study aims to design and
develop a drowsiness detection system intended for use in motorcycle helmets.
The system is also equipped with technology to send the rider’s location
information to family contacts via the Telegram application when drowsiness is
detected. The research methodology includes the design of the drowsiness
detection system, followed by testing to ensure the accuracy of drowsiness
detection and the reliability of information transmission via Telegram.

Keywords: Drowsiness detection, road safety, GPS, Telegram, Internet of Things
(IoT).
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