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ABSTRAK

Nama : Yoga Tr1 Ghinanafsi
Fakultas/Program Studi :Teknik/Informatika
Judul Tugas Akhir : Tempat Sampah Otomatis Menggunakan Mikrokontroler

Berbasis Sensor Ultrasonik

Permasalahan Sampah menjadi salah satu permasalahan lingkungan yang tidak ada
habisnya. Terlebih di era sekarang ini, dimana isu kebersihan dan Kesehatan menjadi
perhatian penting pada kehidupan masyarakat..Kebersihan lingkungan merupakan kegiatan
menciptakan lingkungan yang bersih, nyaman, hijau dan sehat. Menciptakan kebersihan
merupakan tanggung jawab seluruh masyarakat. Untuk itu dibutuhkan solusi dar1 salah satu
permasalahan sampah. Pada penelitian ini1, peneliti melakukan penelitian dan pembuatan
alat sebagai salah satu langkah konkret dalam mempermudah masyarakat saat melakukan
pembuangan sampah tanpa menyentuhnya secara langsung. Output dari penelitian 1n1
diharapkan dapat mempermudah masyarakat dengan terciptanya tempat sampah otomatis.
Proses pembuatan dan kinerja dari tempat sampah otomatis dengan pengendalian otomatis
sensor jarak ultrasonik, dilengkapi juga pengontrol untuk mengatur motor servo yang
berfungsi untuk membuka dan menutup tempat sampah. Tempat sampah otomatis 1ni
dirancang dapat bekerja membuka dan menutup secara otomatis dengan jarak respon
kurang dari 20cm, maka tempat sampah akan terbuka otomatis, dan dalam durasi 5 detik
tempat sampah otomatis akan tertutup kembali. Dengan melibatkan aplikasi telegram,
tempat sampah otomatis dapat mengirimkan dikendalikan melalui aplikasi telegram dan

dalam aplikasi telegram tersebut dilengkapi notifikasi yang menyatakan tempat sampah
tersebut telah terbuka dan telah tertutup secara otomatis. Dengan tempat sampah otomatis
yang bekerja membuka dan menutup secara otomatis dengan memanfaatkan sensor
ultrasonik dan terhubung dengan aplikasi telegram, diharap dapat meningkatkan kesadaran
masyarakat sehingga kegiatan membuang sampah pada tempatnya menjadi lebih mudah

dan menarik.

Kata Kunci: Tempat Sampah Otomatis, Mikrokontroler, Arduino Wemos, Arduino IDE,

Sensor Ultrasonik, Telegram
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ABSTRACT

Name : Yoga Tr1 Ghinanafsi

Departement : Teknik/Informatika

Title : Automatic Tin Waste Using Ultrasonic Sensor Based
Microcontroller

Garbage problem i1s one of the endless environmental problems. Especially in the
current era, where hygiene and health 1ssues are an important concern in people's lives.
Environmental hygiene is an activity to create a clean, comfortable, green and healthy
environment. Creating cleanliness 1s the responsibility of the whole community. For this
reason, a solution is needed from one of the waste problems. In this study, researchers
conducted research and made tools as a concrete step 1n facilitating the community when
disposing of waste without touching it directly. The output of this research i1s expected to
make 1t easier for the community by creating automatic trash cans. The manufacturing
process and performance of an automatic trash can with automatic control of an ultrasonic
distance sensor, 1s also equipped with a controller to adjust the servo motor which functions
to open and close the trash can. This automatic trash can 1s designed to open and close
automatically with a response distance of less than 20 centimeter, then the trash can will
open automatically, and within 5 seconds the trash can will automatically close again. By
involving the Telegram application, automatic trash cans can send messages controlled via
the Telegram application and the Telegram application 1s equipped with a notification
stating that the trash can has been opened and has been closed automatically. With an
automatic trash can that opens and closes automatically by utilizing an ultrasonic sensor
and connected to the Telegram application, it i1s hoped that it can increase public awareness

so that the activity of disposing of waste in its place becomes easier and more attractive.

Keywords: Automatic Trash Can, Microcontroller, Arduino Wemos, Arduino IDE,

Ultrasonic Sensor, Telegram
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