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ABSTRAK

Proses sortir ikan lele otomatis digunakan untuk mensortir ikan lele dengan
ukuran yang berbeda secara otomatis. Dalam penclitian ini, sistem menggunakan
Arduino Mega sebagai mikrokontroller dan loadcell scrta proximity scbagai scnsor
pengukuran. Sistem inididasarkan padamodel box sortirikan Iclc untuk membedakan
ukuran ikan lele dengan ukuran yang tclah ditentukan. Otomasi sortir untuk
mengotomatiskan proses penyottiran ikan lele yang scbeclumnya masih dilak ukan
secara manual dan membutuhkan banyak tenaga kerja diimplementasikan melalul
mikrokontroller Arduino Mega serta penggunaan sensor-sensor scbagai penggant
proses manual menjadi solusi untuk masalah ini. Dalam penclitian ini, pengembangan
program Arduino untuk Arduino Mega yang menggunakan Loadcell untuk
mengetahui berat ikan dan Proximity untuk menhitung jumlah ikan lele.

Kata kunci: Arduino Mega, Loadcell, Proximity.
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