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ABSTRAK

Motor induksi mempunyai kecepatan yang hampir konstan dan banyak
digunakan didalam industri-industri besar yang terkadang memerlukan perubahan
kecepatan putaran. Salah satu cara mengubah kecepatan putaran motor induksi
adalah dengan mengatur frekuensi catu dayanya. Rancang bangun alat pengatur
kecepatan putaran motor induksi rotor sangkar, dibuat dengan cara menyearahkan
sumber tegangan PLN pada frekuensi 50 Hz. Dan dengan kemudian dari
pengujian didapat range pengaturan dan menghasilakan kecepatan putaran motor
tampa beban yaitu dari tegangan 110 volt dengan kecepatan putaran motor 1269
Rpm sampai tegangan 208 volt dengan kecepatan putaran motornya 1552

Rpm,dengan perubahan kecepatan motor yang halus di setiap perubahanya.
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