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ABSTRAK 

Nama  : Ahmad Abdur Rozaq 

Program Studi : Informatika 

Judul  : Rancang Bangun Sistem Kendali Perawatan Tanaman Anubias 

  Nana pada Aquascape Berbasis Internet of Things (IoT) 

 

Penelitian ini berfokus pada sistem kendali berbasis Internet of Things (IoT) untuk 

mendukung perawatan tanaman Anubias Nana pada aquascape. Sistem ini dirancang 

untuk mempermudah perawatan aquascape yang sering menghadapi kendala dalam 

menjaga kesehatan tanaman, terutama di tengah aktivitas padat dan kurangnya 

pemahaman pengguna terhadap kebutuhan tanaman. Sistem ini mengintegrasikan 

sensor pH dan sensor suhu DS18B20 untuk memantau kondisi lingkungan secara real-

time. Penambahan cairan nutrisi dilakukan oleh pump peristaltik air berdasarkan 

jadwal yang telah ditentukan menggunakan modul RTC, sementara pump peristaltik 

juga digunakan untuk menyesuaikan tingkat pH. Pemanas akuarium dan kipas 

pendingin dikendalikan secara otomatis berdasarkan data dari sensor, sedangkan 

lampu LED diatur sesuai jadwal RTC untuk menjaga kestabilan pencahayaan dalam 

aquascape. Penelitian ini dimulai dengan merancang perangkat keras dan perangkat 

lunak, untuk pengaturan parameter lingkungan secara optimal. Sistem ini memberikan 

solusi inovatif bagi pengguna aquascape untuk menjaga kesehatan tanaman dalam 

jangka panjang sekaligus meningkatkan efisiensi waktu perawatan. Dengan 

penerapan teknologi IoT ini, pengguna aquascape dapat menikmati pengalaman 

perawatan yang lebih praktis dan efisien, tanpa kehilangan kendali terhadap kondisi 

lingkungan aquascape mereka. Penelitian ini juga diharapkan menjadi referensi bagi 

pengembangan teknologi otomatisasi perawatan tanaman aquascape lainnya di masa 

depan. 

Kata Kunci: Sistem kendali, Internet of Things(IoT), Aquascape, Anubias Nana. 
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ABSTRACT 

Name  : Ahmad Abdur Rozaq 

Departement : Informatika 

Title  : Design and Development of an IoT-Based Control 

  System for the Maintenance of Anubias Nana Plants in 

  a Freshwater Aquascape 

This research focuses on the development of an Internet of Things (IoT)-based control 

system to support the maintenance of Anubias Nana plants in an aquascape 

environment. The system is designed to simplify aquascape care, which often faces 

challenges in maintaining plant health, particularly amid users’ busy routines and 

limited understanding of plant needs. This system integrates a pH sensor and a 

DS18B20 temperature sensor to monitor environmental conditions in real-time. 

Nutrient solution is dispensed using a peristaltic pump based on a predefined schedule 

managed by an RTC module, while additional peristaltic pumps are used to regulate 

the pH level. The aquarium heater and cooling fan are automatically controlled based 

on sensor data, while the LED lighting is scheduled using the RTC to maintain 

consistent illumination within the aquascape. The research began with the design of 

both hardware and software components to optimize environmental parameter 

settings. This system offers an innovative solution for aquascape users to maintain 

plant health over the long term while improving maintenance time efficiency. With 

the implementation of IoT technology, aquascape users can enjoy a more practical and 

efficient maintenance experience without losing control over their aquascape's 

environmental conditions. This research is also expected to serve as a reference for 

future developments in automated aquascape plant care systems. 

Keywords: Control system, Internet of Things (IoT), aquascape, Anubias Nana. 
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