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ABSTRAK

Penelitian ini dilakukan di UMKM Ternak Makmur yang berada di JI. Gatot Subroto
No. 29A Mojongapit, Jombang. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan
mengembangkan alat pakan ayam otomatis guna meningkatkan efisiensi kerja,
produktivitas, dan keuntungan peternak. Dengan metode perhitungan produktivitas
sebelum alat dirancang, pemberian pakan memerlukan 3 tenaga kerja dengan waktu
15 menit per sesi. Setelah penerapan alat, kebutuhan tenaga kerja berkurang menjadi
2 orang dengan waktu hanya 10 menit per sesi. Dengan metode perhitungan HPP
(Harga Pokok Produksi) alat ini mampu meningkatkan produktivitas kerja sebesar
3,3% dan meningkatkan laba peternak dari Rp 9.600 menjadi Rp 13.600.
Berdasarkan perhitungan payback period, alat ini mampu mengembalikan biaya
investasi dalam waktu 3 bulan, dengan rata-rata pengeluaran Rp 1.372.800 per
bulan. Alat pakan ayam otomatis ini dirancang dengan kemampuan pengaturan
waktu operasional pada pukul 08.00 dan 16.00, serta memiliki kapasitas pakan 10
kg/hari. Hasil penelitian menunjukkan bahwa alat ini efektif dalam meningkatkan
efisiensi operasional peternakan ayam, sehingga memberikan manfaat signifikan
bagi peternak.

Kata Kunci: Efisiensi kerja, Pakan ayam, Produktivitas



ABSTRACT

This research was conducted at UMKM Ternak Makmur which is located on Jl.
Gatot Subroto No. 29A Mojongapit. This research aims to design and develop
automatic chicken feeding equipment to increase work efficiency, productivity and
farmer profits. Using the productivity calculation method before the equipment is
designed, feeding requires 3 workers with a time of 15 minutes per session. After
implementing the tool, labor requirements were reduced to 2 people with only 10
minutes per session. Using the HPP (Cost of Production) calculation method, this
tool is able to increase work productivity by 3.3% and increase farmer profits from
IDR 9,600 to IDR 13,600. Based on the payback period calculation, this tool is able
to return investment costs within 8 months, with an average expenditure of IDR
1,372,800 per months. This automatic chicken feeder is designed with the ability to
set operational times at 08.00 and 16.00, and has a feed capacity of 10 kg/day. The
research results show that this tool is effective in increasing the operational
efficiency of chicken farms, thereby providing significant benefits for farmers.

Keywords: Work efficiency, Chicken feed, Productivity
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