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ABSTRAK 
 

Nama  : Achmad Syarifudin Candra Wijaya  

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul : Sistem Monitoring Akuarium Berbasis Fuzzy Logic 

dengan Sensor Suhu dan Kekeruhan 

 

Dalam era modern, pemeliharaan akuarium, khususnya ikan 

mas koki, telah berkembang lebih dari sekadar hobi. Ikan mas koki 

memerlukan kondisi lingkungan yang stabil, terutama suhu dan 

kekeruhan air, yang secara langsung memengaruhi kesehatan mereka. 

Pemantauan manual sering kali tidak efektif, sehingga dibutuhkan 

solusi otomatis yang canggih. Teknologi sensor memungkinkan 

pengukuran yang lebih akurat, namun tantangan muncul dalam 

menginterpretasi dan merespons data secara efektif. Logika fuzzy 

menawarkan solusi potensial dalam konteks ini. Penelitian ini bertujuan 

mengembangkan sistem monitoring akuarium berbasis logika fuzzy 

yang mengintegrasikan sensor suhu dan kekeruhan untuk pemeliharaan 

ikan mas koki. Sistem ini dirancang agar tidak hanya akurat dalam 

mengukur parameter akuarium, tetapi juga mampu merespons 

perubahan kondisi secara otomatis, mirip dengan keputusan manusia. 

Penelitian ini bertujuan mengurangi beban pemilik akuarium dalam 

pemantauan harian dan meningkatkan kualitas hidup ikan mas koki 

melalui pengendalian dua pompa untuk menguras dan mengisi air. 

Eksperimen dilakukan dalam akuarium terkontrol, dengan sensor 

DS18B20 yang menunjukkan rata-rata kesalahan 5% dan akurasi 95% 

dalam pengukuran suhu, serta sensor SKU SEN0189 dengan rata-rata 

kesalahan 10% dan akurasi 90% untuk kekeruhan air. Hasil penelitian 

diharapkan memberikan wawasan baru tentang penerapan logika fuzzy 

dalam monitoring akuarium dan menyediakan solusi teknologi bagi 

pemilik akuarium. 

 

Kata Kunci: Akuarium, IoT, Sensor Suhu, Sensor Kekeruhan, Logika 

Fuzzy.  
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ABSTRACT 

 

Name  : Achmad Syarifudin Candra Wijaya  

Study Program : Informatics Engineering 

Title : Fuzzy Logic-Based Aquarium Monitoring System 

with Temperature and Turbidity Sensor 

 

In the modern era, aquarium keeping, particularly of chef 

goldfish, has evolved to be more than just a hobby. Goldfish require 

stable environmental conditions, especially water temperature and 

turbidity, which directly affect their health. Manual monitoring is often 

ineffective, so sophisticated automated solutions are needed. Sensor 

technology enables more accurate measurements, but challenges arise 

in interpreting and responding to the data effectively. Fuzzy logic offers 

a potential solution in this context. This research aims to develop a 

fuzzy logic-based aquarium monitoring system that integrates 

temperature and turbidity sensors for the rearing of chef carp. The 

system is designed to be not only accurate in measuring aquarium 

parameters, but also capable of responding to changing conditions 

automatically, similar to human decisions. This research aims to reduce 

the burden on aquarium owners in daily monitoring and improve the 

quality of life of the goldfish through controlling two pumps to drain 

and fill water. Experiments were conducted in a controlled aquarium, 

with the DS18B20 sensor showing an average error of 5% and 95% 

accuracy in temperature measurement, and the SKU SEN0189 sensor 

with an average error of 10% and 90% accuracy for water turbidity. 

The results are expected to provide new insights into the application of 

fuzzy logic in aquarium monitoring and provide technological solutions 

for aquarium owners. 

 

Keywords: Aquarium, IoT, Temperature Sensor, Turbidity Sensor, 

Fuzzy Logic. 
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