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ABSTRAK 

Programmable Logic Controller (PLC) adalah sebuah sistem otomatisasi 

yang berperan sebagai otak pintar dalam operasi industri. Secara abstrak, PLC 

merupakan entitas digital yang mengendalikan berbagai perangkat dan mesin di 

lingkungan produksi. Ia berfungsi sebagai pusat pengatur, memonitor, dan 

mengkoordinir berbagaiproses produksi.PLC dirancang untuk memberikan solusi 

yang efisien dan handal dalammengotomatisasi tugas-tugas yang kompleks. Sebagai 

sebuah unit pemrosesan, PLC dapat diprogram untuk melakukan berbagai tindakan 

berdasarkan logika dan instruksi yang diberikan kepadanya. Ini membuat PLC 

sangat fleksibel, sehingga dapat dengan mudah diadaptasi untuk berbagai macam 

aplikasi industri. 

Salah satu keunggulan utama PLC adalah kemampuannya untuk 

berkomunikasi dengan perangkat lain di dalam sistem kontrol. Hal ini 

memungkinkan pertukaran informasi yang cepat dan efisien antara PLC dengan 

sensor, aktuator, dan perangkat lainnya. Dengan adanya kemampuan ini, PLC dapat 

merespons perubahan kondisi di lingkungan produksi secara instan, memastikan 

operasi berjalan dengan efisien. 

PLC juga dilengkapi dengan antarmuka pengguna yang intuitif, memungkinkan 

insinyur dan teknisi untuk memprogramnya dengan mudah. Berkat antarmuka grafis 

yang user-friendly, proses pengaturan dan konfigurasi menjadi lebih cepat dan 

efisien. 

Selain itu, PLC menawarkan tingkat keandalan yang tinggi. Meskipun 

bekerja dalam lingkungan industri yang keras dan sering kali dalam kondisi ekstrem, 

PLC tetapmampu beroperasi secara konsisten. Ini menjadikannya komponen kunci 

dalam memastikan keandalan dan keselamatan operasi pabrik. 

Sistem keamanan terintegrasi juga menjadi fitur penting dalam PLC. Ini 

memungkinkan kontrol akses dan perlindungan terhadap akses yang tidak sah atau 

tindakan yang tidak diinginkan. Dengan demikian, PLC memastikan bahwa proses 

produksi dan data sensitif terjaga dengan baik.Kemampuan untuk diintegrasikan 

denganteknologi canggih seperti Internet of Things (IoT) dan analisis data besar 

(Big Data Analytics) juga membuat PLC menjadi elemen kunci dalam evolusi 

industri ke arah Industri 4.0. 

Secara keseluruhan, PLC adalah elemen penting dalam otomatisasi industri 

modern. Dengan kemampuannya yang fleksibel, handal, dan canggih, PLC 

memungkinkan perusahaan untuk meningkatkan efisiensi operasi, mengurangi 

biaya produksi, dan beradaptasi dengan cepat terhadap perubahan kebutuhan 

industri. 

 

Kata kunci:, outomasi,MQ-2, program logic control. 
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