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dukungan moril maupun materiil sehingga proposal penclitian ini dapat selesat
Ucapan terima kasih ini penulis tujukan kepada:
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itu, penulis mengharapkan kritik dan saran yang membangun dan para pembaca
guna menyempurnakan segala kekurangan dalam penyusunan proposal pensliian
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ABSTRAK

Dalam bidang industri, proses produksi memiliki beberapa jenis parameter
kualitas vang harus dipcnuhi, diantaranva berupa ukuran, berat jenis, level
ketinggian, kwel volume, jarak, wama, dll. Parameter tersebut dikerjakan olkeh
sensor vang berfungsi untuk mendeteksi besaran fisik vang berbeda-beda dari setiap
barang produksi, sedangkan Konstruksi mekanik yang banyak digunakan dalam
dunia industri berupa lengan manusia berupa robot yang berfungsi untuk
menggantikan sentuhan fisik manusia terhadap barang produksi. Penclitian ini
bertujuan untuk mengembangkan alat pemisah benda menggunakan konveyor vang
dilengkapi dengan sensor TCS3200, sensor logam, dan aktuator servo. Alat ini
dirancang untuk memisahkan objek berdasarkan wama dan material (logam dan
non-logam) dengan akurasi tinggi dan efisiensi yang optimal. Sensor TCS3200
digunakan untuk mendeteksi warna objek vang melewati konvevor, sedangkan
sensor logam digunakan untuk mendeteksi material objek. Data wama dan material
yang terdeteksi kemudian diproses olkch mikrokontroler yang mengendalikan
aktuator servo untuk memindahkan objek ke jalur yang sesuai Sistem ini
diharapkan dapat meningkatkan efisiensi proses pemisahan dalam industri
manufaktur dan pengolahan barang. serta mengurangi kesalahan manual. Dalam 50
kali uji coba alat menunjukkan bahwa ringkasan hasil akurasi pemisahan warna alat
menunjukkan akurasi tinggi dalam mendeteksi warna objek dengan rata-rata akurasi
sebesar 97%. wama kuning memiliki akurasi deteksi tertinggi yaitu 100%,
sedangkan wama hijau memiliki akurasi terendah yaitu 94%. akurasi pemisahan
material alat juga menunjukkan akurasi tinggi dalam mendeteksi material objek
dengan rata-rata akurasi sebesar 97%. Objek logam memiliki akurasi deteksi sedikit
lebih tinggi (98%) dibandingkan dengan objek non-logam (96%).

Vi

! Dipindai dengan |
/&) CamScanner’|


https://v3.camscanner.com/user/download

ABSTRACT

In the industrial sector, the production process has scveral types of quality
parameters that must be met, including size, specific gravity, height contemt, volume
content, distance, color, and so on. These parameters are processed by sonsvors that
function to detect different physical quantitics in cach production iem, while the
mechanical construction that is widely used in the industrial world is i the form of
a human arm in the form of a robot that functions to replace human physical touch
to production items, This study aims to develop an obyct wparator using a
conveyor cquipped with a TCS3200 sensor, metal sensor, and servo actuator, ‘This
tool is designed to separate objects based on color and material (metal and non-
metal) with a high level of accuracy and optimal efficicncy. ‘The TCS3200 wneor
is used to detect the color of objects passing through the conveyor, while the metal
sensor is used to detect the material of the object. The detected color and matcrial
data are then processed by a microcontroller that controls the scrvo actuator to move
the object to the appropriate path. This system is expected to increase the efficicncy
of the separation process in the manufacturing and processing industrics, as well as
reduce manual errors. In 50 tool trials, it was shown that the summary of the tool’s
color scparation accuracy results showed high accuracy in detecting object wolors
with an average accuracy of 97%. Yellow had the highest detection accuracy of
100%, while green had the lowest accuracy of 94%. The tool's material separation
accuracy also showed high accuracy in detecting object materials with an average
accuracy of 97%. Mectal objects had slightly higher detection accuracy (947)
compared to non-melal objects (96%).
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