LAMPIRAN

Lampiran 1. Surat Balasan Tempat Penelitian.

suatu kerjasama yang baik antara Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya dan PT. Sun
. Demikian surat ini kami sampaikan, atas perhatian Bapak/Ibu, kami mengucapkan t
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Lampiran 2. Variable Frequency Drive (VFD).

SIEMENS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER EXTRAS

DO 1 POS
DO 1 NEG

RDOUS VOLTAGE PRESENT
FORUP TO 5 MINUTES AFTER
SCONNECTION FROM POWER
SUPPLYI SEE INSTRUCTIONS!

GEFAHR

 RISIKO EINES ELEKTRISCHEN

i SCHLAGES!'GEFAHRLICHE
SPANNUNG STEHT NOCH FUR BIS

T~ ZU5MINUTEN NACH ABSCHALTEN
DER VERSORGUNG ANI

SIEHE BETRIEBSANLEITUNG!
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Lampiran 3.

Cek Tegangan Motor Pada Saat Speed 1160 I/min.
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Lampiran 4. Cek Arus Motor Pada Saat Speed 1160 I/min.
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Lampiran 5. Cek Kecepatan Motor Pada Saat Speed 1160 I/min.
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Lampiran 6. Rangkaian Panel Motor Yang Lama.




Lampiran 7. Dokumentasi Pemasangan Module PLC.
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Lampiran 8. Dokumentasi Pemasangan Variable Frequency Drive (VFD).




Lampiran 9. Tampilan PID Tuner MatLab R2024a.

PID TUNER
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