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ABSTRAK

Di era teknologi yang telah berkembang sangat pesat. manfaatnya pun
semakin dapat dirasakan. Selain dapat membantu dan mempersingkat pekerjaan
manusia, kemajuan teknologi juga sangat bermanfaat bagi pelaku usaha. Tidak
terkecuali usaha budidaya ikan. Budidaya ikan mujair yang dialokasikan di kolam
memerlukan pemeliharaan yang baik meliputi pengukuran parameter kadar garam,
pH, kekeruhan air dan suhu secara berkala. Berdasarkan isu-isu yang telah
disebutkan maka penulis merealisasikan sistem kontrol dan monitoring otomatis
berbasis mikrokontroller ESP32 pada kolam ikan mujair yang dapat memantau
parameter kadar garam (TDS), pH, suhu, kekeruhan (TDS) air melalui aplikasi
Blynk pada smartphone Android. Syarat air dapat dikatakan berkualitas diantaranya
adalah suhu 27-30°C, pH (6-9) dan TDS (<1000 ppm). Alat ini dapat membantu
pekerjaan pengusaha budidaya ikan mujair menjadi lebih efisien dan juga ramah
lingkungan. Dalam penelitian kali ini digunakan sensor suhu DS18B20, sensor pH,
sensor kekeruhan dan sensor TDS DFRobot. Selain itu, alat dalam penelitian ini
juga dapat mendeteksi kekeruhan dan nilai pH air yang tidak sesuai, alat akan secara
otomatis memompa cairan pH untuk mengstabilkan nilai pH, membuang air keruh
dan mengalirkan air bersih pada kolam. Adanya alat ini diharapkan ikan yang di
hasilkan akan lebih schat dan berkualitas sehingga dapat bernilai jual yang tinggi.
Berdasarkan hasil pengujian alat, telah didapat rata-rata persentase keberhasilan
seluruh penggunaan yakni sebesar 98.47%. Penggunaan protokol ESP-NOW pada
penelitian kali ini berhasil mendapatkan persentase keberhasilan keseluruhan
sebesar 100%.

Kata kunci : Budidaya ikan, sensor kualitas air, ESP-NOW.



ABSTRACT

In this era of technology that has developed very rapidly. the benefits can be
felt even more. Apart from being able to help and shorten human work,
technological advances are also very beneficial for business people. Fish farming
is no exception. Cultivating tilapia fish allocated to ponds requires good
maintenance, including regular measurements of salt content, pH, water turbidity
and temperature parameters. Based on the issues that have been mentioned, the
author realized an automatic control and monitoring system based on an ESP32
microcontroller in a tilapia fish pond which can monitor the parameters of salt
content (TDS), pH, temperature, turbidity (TDS) of water via the Blynk application
on an Android smartphone. Requirements for water that can be said to be quality
include a temperature of 27-30°C, pH (6-9) and TDS (<1000 ppm). This tool can
help the work of tilapia fish cultivation entrepreneurs to be more efficient and also
environmentally friendly. In this research, the DS18B20 temperature sensor, pH
sensor, turbidity sensor and DFRobot TDS sensor were used. Apart from that, the
tool in this research can also detect turbidity and inappropriate pH values in water.
The tool will automatically pump pH fluid to stabilize the pH value, remove turbid
water and channel clean water into the pool. With this tool, it is hoped that the fish
produced will be healthier and of better quality so that it can have a high selling
value. Based on the results of tool testing, an The average percentage of success
throughout use was obtained, namely 98.47%. Using the ESP-NOW protocol in this

research succeeded in obtaining an overall success percentage of 100%.

Keywords: Fish farming, water quality sensors, ESP-NOW.
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LAMPIRAN

1. Tampilan Alat

2. Spesifikasi sensor Turbidity

3.  Spesifikasi sensor pH

4.  Spesifikasi sensor suhu

5.  Spesifikasi sensor TDS
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Lampiran 1
Tampilan Alat
a. Tampilan Gateway
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c. Tampilan bagian luar Node 1 dan Node 2
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Lampiran 2
Spesifikasi sensor Turbidity :
o Tegangan operasional : 5V DC
e  Operasisaat ini : 40 Ma (MAX)
° Waktu respon : <500ms
e Resistansi 1solasi : 100M (min)
e  Metode keluaran :
» Qutput analog : 04 .5V
» Keluaran digital : sinyal level tinggi / rendah ( dapat disesuaikan nilai

ambang batas dengan menyesuaikan potensiometer )
B Suhu operasional : 5 °C~90 °C
8 Suhu penyimpanan : - 10 °C~90 °C
e Berat : 30g

Dimensi adaptor : 38mm * 28mm * 10mm/ 1.5inci * 1.1inci *0.4 inci.

Lampiran 3
Spesifikasi sensor pH :
® Tegangan operasional : 5V DC
e  Kisaran konsentrasi yang dapat dideteksi: PH0-14
o Kisaran Suhu deteksi: 0-80 °C
o Waktu respons: 5s
® Waktu penetapan: 60s
® Daya komponen: 0.5W
® Suhu kerja: -10 ~ 50 °C (suhu nominal 20 °C)
s Kelembaban: 95% RH (kelembaban nominal 65% RH)
« Ukuran Modul: 42mm x 32mm x 20mm
s Output: keluaran sinyal tegangan analog

& Dilengkapidengan 4 lubang dudukan M3
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Lampiran 4
Spesifikasi sensor suhu :

¢ Power supply : 3V-5.5V

® Konsumst arus : 1 mA

o Range suhu : -55 sampai 1250C
o Akurasi : £0.5%

o Resolusi : 9 - 12 bit

0 Waktu konversi : <750 ms

Lampiran S
Spesifikasi sensor TDS :
e Tegangan Input: 3.3 ~ 5.5V
o Tegangan Output: 0 ~ 2.3V
s Arus Kenja: 3 ~6mA
o Pengukuran TDS: 0 ~ 1000ppm
o Akurast: + 10% F.S. (25°C)
o Dimenst Modul: 42 x 32 mm
o Pajang Probe 83 cm
s Tipe Output: Tegangan Analog

Lampiran 6

Pada dasamya. pompa mengubah energi mekanik motor menjadi energi aliran
fluida. Energi yang diterima oleh fluida akan digunakan untuk menaikkan tekanan
dan mengatasi tahanan — tahanan yang terdapat pada saluran yang dilalui. Pada
penelitian ini. digunakan motor pompa 12V DC yang bertujuan untuk
mengeluarkan sejumlah air untuk menstabilkan suhu. TDS. pH dan kekeruhan

dalam sebuah ekosistem kolam.

Lampiran 7
ESP32 sudah terintegrasi antena .RF balun . power amplifier . low-noise
amplifier. filter dan modul power management .

Beberapa software yang digunakan untuk pemrograman ESP 32 meliputi :
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% Arduino IDE

e Espressif IoT Development Framework

ESP32 Devkit vl hadir dengan chip serial-to-usb on board vyang

memungkinkanpemrograman dan membuka UART modul ESP32. Driver mungkin
diperlukan tergantung pada apa sistemnya (mac atau windows ) dan dapat diunduh

dari halaman dokumentasi resmi espressif .

Lampiran 8
Program ESP32 pada Proyek Akhir ini terdiri dari beberapa program yang

ditulis melalui sofiware Arduino IDE yakni sebagai berikut

e Program ESP32 Node 1

#include <esp_now.h>

#include <WiFi.h>

#include <OneWire.h>

#include <DallasTemperature.h>
#include <EEPROM.h>
#include "GravityTDS.h"

#define DS182B0SensorPin 33
#define TdsSensorPin 34
#define turbidiSensorPin 35
#define phSensorPin 36

#define Senal2 TX 12
fidefine Serial2 RX 36

#define EEPROM_SIZE 512
GravityTDS gravityTds;
float temperature = 25;

float sensorValue;

unsigned long prev_sendToGateway = 0;

OneWire one Wire(DS182B0SensorPin);
DallasTemperature sensorSuhu(&oneWire);



