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ABSTRAK 

 

Nama   : Moch Ramadhani Qodhari 

Program Studi  : Informatika 

Judul   : Smart Helm Berbasis Android Menggunakan IOT 

 

Sepeda motor merupakan alat transportasi yang umum digunakan di 

Indonesia, namun juga sangat rentan terhadap kecelakaan. Kelalaian manusia, 

termasuk tidak memakai helm, adalah penyebab sebagian besar kecelakaan sepeda 

motor. Meskipun helm konvensional diwajibkan bagi pengendara sepeda motor, helm 

hanya memberikan perlindungan pasif. Selain itu, keampuhan helm saat terjadi 

kecelakaan tidak dapat dipastikan, karena pengendara tidak dapat memantau kondisi 

mereka secara real-time. Dengan memanfaatkan Internet of Things (IoT), helm cerdas 

berbasis Android dapat meningkatkan keselamatan pengendara sepeda motor. Helm 

ini dilengkapi dengan sensor yang dapat mendeteksi kecepatan, suhu, alkohol, dan 

rasa kantuk. Helm ini juga dapat memberikan informasi penting kepada pengendara, 

seperti kadar alkohol yang berlebihan dan rasa kantuk yang muncul ketika 

mengoperasikan sepeda motor, serta kejadian-kejadian yang terjadi secara tiba-tiba, 

seperti kecepatan yang berlebihan ketika pengendara dalam keadaan lelah. Penulis 

bertujuan untuk memanfaatkan teknik pengujian sebagai metode untuk memverifikasi 

peralatan yang digunakan, dengan harapan bahwa hal ini akan memungkinkan 

pengendara untuk menerapkan tindakan pencegahan. 

 

Kata Kunci : Android, Metode Uji Coba, Smart Helm, Sistem Pencegahan, 

Transportasi. 
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ABSTRACT 
 

Name   : Moch Ramadhani Qodhari 

Departement  : Informatika 

Judul   : Android-based Smart Helmet Using IOT 

 

 

Motorcycles are a commonly used means of transportation in Indonesia, but 

they are also highly prone to accidents. Human negligence, including not wearing a 

helmet, is the cause of most motorcycle accidents. Although conventional helmets are 

mandatory for motorcyclists, they only provide passive protection. In addition, the 

efficacy of helmets in the event of an accident cannot be ensured, as riders cannot 

monitor their condition in real-time. By utilizing the Internet of Things (IoT), an 

Android-based smart helmet can improve the safety of motorcyclists. The helmet is 

equipped with sensors that can detect speed, temperature, alcohol, and drowsiness. 

The helmet can also provide important information to the rider, such as excessive 

alcohol levels and drowsiness when operating a motorcycle, as well as sudden events, 

such as excessive speed when the rider is tired. The authors aim to utilize testing 

techniques as a method to verify the equipment used, in the hope that this will allow 

riders to implement preventative measures. 

Keywords : Android, Prevention System, Smart Helmet, Testing Method, 

Transportation. 
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