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ABSTRAK

Nama : Andri Eka Wahyudianto

Program Studi : Informatika

Judul : Rancang Bangun Pengendali Lampu Kelas Berdasarkan Jadwal dan
Gerakan

Saat ini konsumsi listrik di Indonesia sangat tinggi. Salah satunya pada
lingkungan kampus. Banyak kampus yang selalu menyalakan lampu kelas terutama
pada saat jam perkuliahan berlangsung, karena lampu kelas berpengaruh dalam proses
belajar mengajar. Pada saat proses perkuliahan berlangsung lampu kelas berfungsi
sebagai pencahayaan bagi mahasiswa maupun dosen. Jadi sebelum proses perkuliahan
berlangsung petugas menyalakan terlebih dahulu lampu pada ruang kelas yang akan
digunakan. Jadi pada penulisan ini membahas mengenai pembuatan alat yang dapat
digunakan untuk menyalakan dan mematikan atau mengendalikan lampu berdasarkan
jadwal kelas dan gerakan. Dengan dibuatnya alat pengendali lampu kelas yang
memiliki kemampuan untuk mendeteksi pergerakan manusia dan juga memiliki
sistem penjadwalan yang sesuai dengan jadwal kelas. Sehingga, petugas tidak perlu
menyalakan lampu pada saat jam kuliah akan dimulai maupun mematikan lampu pada
saat jam kuliah berakhir. Alat ini dibuat dengan sistem yang berbasis IOT yang
memiliki sensor gerak HC-SR 501 yang berfungsi sebagai pendeteksi pergerakan dan
juga menggunakan ESP 32 agar dapat terhubung dengan web servis untuk proses
penjadwalannya. Sehingga petugas tidak perlu menyalakan lampu pada saat jam
perkuliahan akan di mulai dan tidak perlu mematikan lampu pada saat jam
perkuliahan berakhir. Berdasarkan pengujian yang dilakukan, proses percobaan pada
sensor gerak HC-SR 501 sebanyak 120 kali dengan jumlah eror 11 kali, maka dapat
di simpulkan bahwa presentase tingkat keberhasilan sensor gerak HC-SR 501
mencapai 90.83%. Dan pada proses percobaan Relay sebanyak 10 kali, dan memiliki
tingkat keberhasilan sebesar 100%. Dan pada proses percobaan semua komponen
dengan jumlah sebanyak 120 kali percobaan dan masih terdapat eror sebesar 12 kali,
maka dapat disimpulkan bahwa presentase keberhasilan alat mencapai 94%.

Kata Kunci: Listrik, Lampu, ESP 32
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ABSTRACT

Name : Andri Eka Wahyudianto

Department . Informatika

Title . Design of Classroom Light Control Based on Schedule and
Movement

At present electricity consumption in Indonesia is very high. One of them is on
the campus environment. Many campuses always turn on class lights, especially
during class hours, because classroom lights affect the teaching and learning process.
At the time of the lecture process class lights function as lighting for students and
lecturers. So before the lecture process took place, the clerk turned on the lights in the
classroom that would be used. So this paper discusses the manufacture of tools that
can be used to turn on and off or control lights based on class schedules and
movements. With the creation of a classroom lighting controller that has the ability to
detect human movements and also has a scheduling system that is in accordance with
the class schedule. So, the officer does not need to turn on the lights when class time
will start or turn off the lights when class time ends. This tool is made with an 10T-
based system that has a HC-SR 501 motion sensor that functions as a motion detector
and also uses ESP 32 to be able to connect with web services for the scheduling
process. So that officers do not need to turn on the lights during lecture hours will
begin and do not need to turn off the lights when lecture hours end. Based on the tests
carried out, the experimental process on the HC-SR 501 motion sensor as much as
120 times with an error number 11 times, it can be concluded that the percentage
success rate of the HC-SR 501 motion sensor reaches 90.83%. And in the Relay trial
process 10 times, and has a success rate of 100%. And in the trial process all
components with a total of 120 attempts and there is still an error of 12 times, it can
be concluded that the percentage of success of the tool reaches 94%.

Keywords: Electricity, Lamp, ESP 32
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