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ABSTRAK 

 

Nama    : Ageng Peri Sanjoto 

NBI    : 1461505167 

Fakultas/Program Studi : Teknik Informatika 

Judul : RANCANG BANGUN ALAT 

PENYORTIR BUAH KOPI 

MENGGUNAKAN RASPBERRY 

DENGAN METODE COLOUR SORTER 

Penyortir kematangan buah kopi berdasarkan warna merupakan kebutuhan 

masyarakat, terutama petani kopi yang kesulitan menyortir buah kopi berkualitas. Alat 

ini terdiri dari serangkaian kamera dan pc mini Raspberry pi sebagai pusat kontrol 

untuk semua sirkuit yang ada. Proses pengukuran tingkat kematangan diperoleh dari 

kamera berdasarkan referensi warna yang diperoleh oleh objek yang ditangkap oleh 

kamera. Dari pengujian, dapatkan hasil yang sesuai dengan tingkat kematangan buah. 

Kata kunci: Penyortir warna, Raspberry, Kopi, kamera 
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ABSTRACT 
 

Name   : Ageng Peri Sanjoto 

NBI   : 1461505167 

Study   : Teknik Informatika 

Title  : RASPBERRY BASED COFFEE FRUIT SORTER 

USING COLOUR SORTER METHOD 

Coffee fruit maturity sorter based on color is a necessity of the community, especially 

coffee farmers who have difficulty sorting quality coffee fruit. This tool consists of a 

series of cameras and a Raspberry pi mini pc as a control center for all existing 

circuits. The process of measuring the maturity level is obtained from the camera 

based on the color reference obtained by the object captured by the camera. From the 

testing, get the results that match the level of fruit maturity. 

Keywords : Colour sorter,Raspberry,Coffe,camera
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