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ABSTRAK

Nama : Febry Samuel Machael Pipy
Program Studi Teknik Informatika
Judul : Perancangan Mobile Robot Pencari Sumber Api

Robot merupakan alat yang dapat bergerak dengan bebas karena
memiliki kemampuan bergerak untuk berpindah posisi yang didukung oleh
bentuk roda yang dirancang sebagai alat penggeraknya. Dalam penelitian
ini adalah membuat prototype rancang bangun robot pencari sumber api
beroda. Pengujian terhadap robot dilakukan pada sebuah ruangan
tertutup untuk mendeteksi adanya api berupa api lilin, yang dideteksi oleh
flame sensor 5 channel ketika jarak 50 cm, dan ketika 5 sensor pada sensor
api aktif dekat api lilin maka Buzzer akan memberikan signal bahwa api
telah ditemukan, sistem keseluruhan pergerakan robot beroda diatur
menggunakan mikrokontroler Arduino. Pada saat robot beroperaso, hanya
dapat menemukan satu titik sumber api. Titik sumber api berupa lilin yang
dengan ketinggiannya +25 cm.

Kata Kunci : Robot, Simulasi, Arduino



ABSTRACT

Name : Febry Samuel Machael Pipy
Study Program : Teknik Informatika
Title : Perancangan Mobile Robot Pencari Sumber Api

Robot is a tool that can move freely because it has the ability to move
to move positions supported by the shape of the wheel that is designed as
a driving tool. In this research is to make a prototype of the design of a
wheeled fire source search robot. Testing of the robot is carried out in a
closed room to detect the presence of flame in the form of a candle flame,
which is detected by a 5 channel flame sensor when a distance of 50 cm,
and when 5 sensors in the active fire sensor near the candle flame then the
Buzzer will signal that the fire has been found, the system the overall
movement of the wheeled robot is regulated using an Arduino
microcontroller. When the robot operates, it can only find one source of
fire. The point of the fire source is a candle with a height of £ 25 cm.

Keywords: Robot, Simulation, Arduino
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