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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT PEMOTONG SINGKONG AUTOMATIS
DENGAN SISTEM CONTROLLER DENGAN KAPASITAS 50
KG/JAM

Singkong, scbagai bahan makanan ringan, sering digunakan olch masyarakat.
Rancang bangun mesin pengiris singkong ini bertujuan untuk mengatasi kendala yang
dihadapi olch home industri keripik singkong yang masih menggunakan alat pengiris
manual, schingga memerlukan tenaga dan waktu yang signifikan. Dengan tujuan
meningkatkan hasil produksi, efisicnsi waktu, dan mengurangi biaya, dirancanglah
mesin pengiris singkong otomatis. Permasalahan yang sering dihadapi melibatkan
kualitas produk yang kurang optimal karena variasi ukuran potongan yang tidak
seragam dan produktivitas yang rendah. Oleh karena itu, penclitian ini bertujuan untuk
merancang alat pengins singkong dengan kapasitas yang memadai, efisicnsi dalam
penggunaan tenaga, dan mampu menghasilkan irisan singkong dengan ketebalan yang
seragam. Metode penelitian dimulai dengan mengidentifikasi pengaruh jumlah mata
pisau dan putaran mesin, serta mempertimbangkan dampak sudut mata pisau dan jarak
potong terhadap alat pemotong. Selanjutnya, perencanaan elemen mesin melibatkan
pemilihan motor listrik, V-belt, poros, dan pulley untuk mendukung fungsionalitas
mesin ini.

Kata kunci : kripik singkong, rancang bangun, mata pisau
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ABSTRACT

DESIGN AND DEVELOPMENT OF AUTOMATIC CASSAVA
CUTTER USING A CONTROLLER SYSTEM WITH A CAPACITY
OF 50 KG/HOUR

Cassava, as a popular snack, is frequently utilized by the community. The
design and construction of this cassava slicing machine aim to address challenges
faced by home industries producing cassava chips that still rely on manual slicing
tools, requiring significant labor and time. With the objective of enhancing production
output, time efficiency, and cost reduction, an automated cassava slicing machine is
designed. Common issues encountered include suboptimal product quality due to
inconsistent size variations and low productivity. Therefore, this research aims to
design a cassava slicing machine with sufficient capacity, energy efficiency, and the
capability to produce cassava slices with uniform thickness. The research
methodology begins with identifying the influence of the number of blade edges and
machine rotations, considering the impact of blade angle and cutting distance on the
cutting tool. Subsequently, the machine element planning involves selecting an
electric motor, V-belt, shaft, and pulley to support the functionality of this machine.

Keywords : cassava chips, design, knife blade
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