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ABSTRAK 

 

Nama : Angga Satria Wicaksana 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul : PERANCANG ALAT UKUR KEKERUHAN AIR, 

PADA AIR KOLAM MENGGUNAKAN OPTOCOUPLER (SENSOR 

TURBIDITY) BERBASIS ARDUINO 

Sistem pendeteksi air keruh pada aquariumataukolamikan secara otomatis 

merupakan suatu kebutuhan tambahan bagi orang yang hobi memelihara ikan 

hiasatauikankonsumsi. Alat pendeteksi kekeruhan air pada akuarium 

ataukolamikan secara otomatis ini terdiri dari rangkaian sensor untuk mendeteksi 

kekeruhan ,dan minimum system dari mikrokontroler Arduinosebagai pusat 

kendali pada rangkaian sensor,Pendeteksiair dikendalikan oleh sensor turbidity 

dijalankan berdasarkan tingkat intensitas cahaya yang diterima sensor infamerah 

berdasarkan  system sensor turbidity .Dari pengujian sistem yang dilakukan didapat 

hasil dimanasistem pendeteksiairkeruh berjalan sesuai tingkat kekeruh air 

padakolam. 

 

Kata Kunci : Monitoring, Mikrokontroler, Sensor Turbidity, Arduino 
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ABSTRACT 

 

Nama : Angga Satria Wicaksana 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul : PERANCANG ALAT UKUR KEKERUHAN AIR, PADA 

AIR KOLAM MENGGUNAKAN OPTOCOUPLER (SENSOR TURBIDITY) 

BERBASIS ARDUINO 

Cloudy airborne detection systems in aquariums or fish ponds are automatically an 

additional requirement for people who like to consume ornamental fish or fish 

consumption. The water turbidity detector in aquarium or fish pond automatically 

consists of a series of sensors for turbidity pieces, and a minimum system of 

Arduino microcontrollers as control centers in sensor circuits, air detection by 

turbidity sensors operated by infrared sensor systems based on sensor turbidity 

systems From system testing made available. 

 

Keywords: Monitoring, Microcontroller, Turbidity Sensor, Arduino 
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