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TITLE AND ABSTRACT

Title IMPLEMENTASI FUZZY LOGIC PADA NAVIGASI ROBOT PEMADAM API

Abstract Robot Pemadam Api adalah suatu jenis robot yang dapat melakukan salah satu tugas manusia yang

berbahaya, yaitu tugas pemadam kebakaran. Sebagian kasus kebakaran yang dihadapi oleh pemadam

kebakaran adalah kebakaran yang terjadi disebuah gedung. Pada penelitian ini akan membagun sebuah

robot prototype yang berperan sebagai alat darurat pemadam kebakaran dalam gedung menggunakan

metode Fuzzy Logic. Robot ini dibangun dengan menggunakan microcontroller Arduino Nano sebagai kontrol

utama, Sensor Ultrasonik sebagai pendeteksi jarak antara robot dengan halangan, Flame Sensor 5 Chanel

untuk menangkap pantulan cahaya api dari sumber apinya, dan L9110 fan module sebagai alat pemadam

api. Penerapan Fuzzy Logic pada robot ini adalah sebagai kendali kecepatan Motor DC robot dengan

masukan jarak.
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