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ABSTRAK

Nama :  Hanando Shafa Pratama
Program Studi  : Teknik Informatika
Judul . AUTONOMOUS FLYWING Sebagai Media Distribusi Obat

Obatan Efektif Bebas Hambatan

Pertolongan pertama pada saat bencana merupkan hal yang diperlukan
untuk mencegah terjatuhnya korban jiwa pascabencana. Tentunya kebutuhan pada
pertolongan pertama tidak lepas dari obat obatan, dan dengan dimungkinkan
banyaknya korban jiwa maka distribusi obat obatan sangatlah diperlukan segera
tanpa terhambat walaupun sarana menuju lokasi bencana sulit dijangkau dengan
cepat .Autonomous Flywing unit yang merupakan skala sayap kecil dari pesawat
yang dapat difungsikan sebagai pengganti helicopter yang dapat menjakau daerah
daerah terpencil ataupun daerah daerah pasca bencana dengan sarana jalan yang
sulit dijangkau. Dengan ditambah dengan flight control maka akan sangat
dimungkinkan terbang tanpa kendali langsung (autonomous) dan dengan ketahanan
terhadap cuaca sekitar.

Kata kunci :Pertolongan pertama, pascabencana, distribusi, flight controll,
autonomous,flywing
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ABSTRACT

Name :  Hanando Shafa Pratama
Study Program . Teknik Informatika
Title . AUTONOMOUS FLYWING Sebagai Media Distribusi Obat

Obatan Efektif Bebas Hambatan

First aid during a disaster is something that is needed to prevent a post-
disaster loss of life. Of course the need for first aid is inseparable from drugs, and
with the possibility of many fatalities, the distribution of medicines is urgently
needed without being hampered even though the facilities to the disaster location
are difficult to reach quickly.Autonomous Flywing unit which is a small wing scale
of aircraft that can be used as a substitute for a helicopter that can reach remote
areas or post-disaster areas by means of road access that is difficult to reach. With
the addition of flight control, it is very possible to fly without direct control
(autonomous) and with resistance to weather around.

Keywords: First aid, post disaster, distribution, flight control, autonomous, flywing
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