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ABSTRAK

Nama . Rizkita Kurnia Sari
Program Studi . Teknik Informatika
Judul . Alat Pemberi Pakan Hamster Secara Otomatis Berbasis

Mikrokontroler

Hamster adalah hewan pengerat yang berasal dari benua Asia. Hamster telah
banyak digemari untuk menjadi hewan peliharaan yang sangat populer saat ini karena
hewan ini lucu dan mudah dipelihara. Hamster adalah hewan bertubuh kecil, tidak
berbau, lembut, bersih dan mudah dirawat. Mereka sangat cocok sebagai hewan
peliharaan yang ditempatkan di dalam kandang — kandang yang kecil, seperti sebuah
sebuah sangkar burung atau sebuah akuarium kecil. Kebanyakan pemelihara hamster
meremehkan dan bahkan lupa untuk memberi pakan pada hamster padahal porsi
pakan hamster yang cukup sedikit tetapi bila diremehkan bisa membuat hamster mati.
Yang perlu diperhatikan adalah cara pemberian pakan, di mana pakan yang terlalu
banyak akan menjadi sisa pada esok harinya. Pakan sisa harus dibuang karena tidak
baik untuk dimakan hamster, karena sisa pakan biasanya sudah terkontaminasi kuman
atau jamur sehingga tidak baik untuk dimakan hamster. Oleh karena itu, agar tidak
boros, pemiik harus tahu takaran pakan sehari untuk seekor hamster sehingga tidak
ada sisa pakan dan tidak akan membuat hamster sakit.

Dari hal tersebut maka penelitian kali ini akan dibuat alat pemberi pakan
secara otomatis dengan sensor loadcell untuk mengatur berat pakan dan mendeteksi
apabila pakan hampir habis lalu motor servo akan menggerakkan gate keluarnya
pakan dari penampungan pakan.

Kata Kunci : LoadCell, Arduino, Hamster, Mikrokontroler
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ABSTRACT

Name . Rizkita Kurnia Sari
Study Program : Informatic Engineering
Title : Automatic Hamster Feeder Based on Microcontroller

Hamsters are rodents from the Asian continent. Hamsters have become a favorite for
pets that are very popular nowadays because they are cute and easy to maintain.
Hamsters are small, odorless, soft, clean and easy to care for animals. They are very
suitable as pets placed in small cages, such as a bird cage or a small aquarium. Most
hamster keepers underestimate and even forget to feed hamsters even though the
hamster's portion of food is quite small but if underestimated can make the hamster
die. What needs to be considered is how to feed, where too much feed will be left over
the next day. The remaining food must be removed because it is not good for hamsters
to eat, because the rest of the feed is usually contaminated with germs or fungi so it is
not good for hamsters to eat. Therefore, in order not to be wasteful, the owner must
know the daily dose of feed for a hamster so that there is no leftover feed and it will
not make the hamster sick.

From this, the research this time will be made automatically feeder tool with
loadcell sensor to adjust the weight of the feed and detect when the feed is almost
exhausted then the servo motor will move the feed gate out of the feed reservoir.

Keywords : LoadCell, Arduino, Hamster, Microcontroller
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