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ABSTRAK 

 

Nama  : Muhammad Nur Ikhsan 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul  : Pembuatan Alat Takar Nutrisi Kucing Menggunakan 

Arduino Mega Berbasis Android Melalui Wifi 

Nutrisi merupakan substansi organik yang berfungsi membantu pertumbuhan, 

perkembangan, dan pemelihara kesehatan dalam tubuh. dalam hal ini tidak hanya 

manusia yang memerlukan nutrisi, tetapi hewan pun perlu. Kebutuhan nutrisi 

harus seimbang dengan tingkat keaktifan tubuh. Kucing memiliki jadwal makan 

dua sampai tiga kali sehari. Nutrisi dalam makanan harus sesuai dengan berat 

badan kucing. Pada penelitian ini menyediakan aplikasi pengukur nutrisi kucing 

dan pemberian makan melalui IoT. Smartphone sebagai alat penghubung melalui 

jaringan intenet, API penghubung Android dengan Web Server. System 

penjadwalan, penakaran makanan, pengukuran sisa makanan dan notifikasi 

android. Arduino terhubung dengan load cell, HX711, Motor Servo, Motor DC, 

RTC DS3231, dan Buzzer. 

 

Kata kunci : Kucing, IoT, Arduino, Android 
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ABSTRACT 

 

Name  : Muhammad Nur Ikhsan 

Study Program : Informatic Engineering 

Title  : Manufacture Of Tools Measure Out The Nutrients Cats Using 

The 

Arduino  Mega Android Based Via Wifi 

 

Nutrition is an organic substance that serves to help growth, development, 

and health-keeping in the body. in this case it is not only humans who need 

nutrition, but any animal need. Nutritional needs must be balanced with the level 

of activity of the body. The cat has a schedule packed two to three times a day. 

The nutrients in the food should match the weight cat. On the research of the 

measuring application provides the nutrients cats and feeding through a IoT. 

Smartphone as a means of connecting through a network of intenet, fire liaison 

Android with a Web Server. System scheduling, penakaran food, measurement of 

leftovers and the android notification. Arduino is connected to the load cell, 

HX711, Servo Motor, DC Motor, DS3231 RTC, and Buzzer. 

 

Keywords: cat, IoT, Arduino, Android 
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