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ABSTRAK

Nama : Mochamad Igbal Kurniawan
Program Studi : Informatika
Judul . Alat Perawatan Tanaman Tomat Otomatis Berbasis Arduino Nano

dan NodeMCU

Tujuan diciptakanlah alat yang berkonsep mesin penyiram otomatis untuk
membantu proses perawatan tanaman tomat secara otomatis. User atau pengguna
hanya bertugas mengawasi dan memastikan mesin tersebut bekerja secara baik. Mesin
dan manusia terhubung melalui jaringan wireless atau bisa disebut internet. Konsep
teknologi ini disebut lIoT (Internet of Things) dimana konsep dan prinsipnya
diterapkan dalam mikrokontroler Wemos D1 yang bekerja mengendalikan mesin dan
manusia hanya bertugas mengawasi kinerja mereka serta koneksi internet lah yang
menghubungkan ketiganya. Konsep teknologi ini coba diteliti dan mulai dipraktekan
dalam bidang pertanian tau perkebunan. Dimana contoh tanaman diberi beberapa
sensor pendeteksi komponen abiotik atau kondisi tanah. Komponen abotik adalah
faktor — faktor yang mendukung pertumbuhan tanaman. Komponen - komponen
tersebut contohnya adalah kadar keasaman tanah, kelembaban tanah, suhu udara dan
tanah serta kadar air dalam tanah. Metode penelitian yang dipakai adalah dengan
melakukan uji coba pendeteksian dan penyiraman terhadap tanaman tomat dalam
perancangan hardware dan software yang telah menjadi satu kesatuan. Hasil yang
didapat dari penelitian ini adalah sebuah alat yang mampu membantu menyiram
secara otomatis kepada tanaman tomat berdasarkan standar perawatannya.

Kata Kunci : Wemos D1, tanaman tomat, kelembaban, suhu, kadar air.
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ABSTRACT

Nama : Mochamad Igbal Kurniawan

Program Studi : Informatika

Judul : Alat Perawatan Tanaman Tomat Otomatis Berbasis Arduino Nano
dan NodeMCU

The goal is to create a tool that conceptualizes an automatically watering machine
to help the process of caring for tomato plants automatically. The user or user is only
in charge of monitoring and ensuring the machine is working properly. Machines and
humans are connected via wireless networks or can be called the internet. The
concept of this technology is called IoT (Internet of Things) where the concepts and
principles are applied in the Wemos D1 microcontroller which works to control
machines and humans are only tasked with overseeing their performance and the
internet connection that connects the three. The concept of this technology is tried
to be researched and began to be practiced in agriculture or plantations. Where
examples of plants are given several sensors that detect abiotic components or soil
conditions. Abotic components are factors that support plant growth. These
components are examples of soil acidity, soil moisture, air and soil temperature and
moisture content in the soil. The research method used is to test the detection and
watering of tomato plants in the design of hardware and software that has become
a single unit. The results obtained from this study are a device that is able to
automatically flush tomato plants based on their standard of care.

Keywords Wemos : D1, tomato plants, humidity, temperature, water content.
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