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ABSTRAK 

 

Nama  : Muchamad Alif Isto Kurniawan 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul : PEMBUATAN ALAT PEMILAH BIJI BUNGA MATAHARI           

OTOMATIS MENGGUNAKAN ARDUINO BERBASIS 

ANDROID 

 

Tanaman bunga matahari (Helianthus annus.L) merupakan tumbuhan 

semusim dari suku kenikir. Bunga matahari sangat potensial dibudidayakan karena 

bukan hanya dijadikan tanaman hias, akan tetapi bunga matahari dapat menghasilkan 

biji kuaci. Merancang dan membuat sebuah alat pemilah biji bunga matahari berbasis 

Arduino yang menggunakan sensor Load Cell sebagai sensor untuk menimbang berat 

biji matahari secara otomatis dan di kontrol melalui Android, dimana nanti apabila 

rancangan ini sudah diaplikasikan dan berfungsi dengan baik dapat berguna untuk 

membantu proses packinging supaya untuk mempercepat proses pengupasan kulit biji 

kuaci yang akan di kemas atau di packing. Dalam hal ini saya buatkan sebuah alat 

untuk pemilah biji matahari secara otomatis dan di kontrol melalui android  

Metode penelitian ini yang di gunakan yaitu melakukan studi tentang 

pemilahan biji secara otomatis dan uji coba dalam perancangan hardware  dan 

software. Hasil yang di dapat pada penelitian ini adalah proses pemilahan pada biji 

matahari secara otomatis dengan ketentuan berat yang sudah di inputkan memalui 

android. 

 

Kata kunci: Arduino Uno, sensor Load cell, dan pemilahan secara otomatis, Android 
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ABSTRACT 

 

Name  : Muchamad Alif Isto Kurniawan 

Study Program : Informatics Engineering 

Title  : DEVELOPMENT OF AUTOMATIC SUN FLOWER SEEDS 

                                   USING ARDUINO BASED ON ANDROID 

 

 Sunflower plants (Helianthus annus.L) are seasonal plants of the Kenikir 

tribe. Sunflowers are very potential to be cultivated because they are not only used as 

ornamental plants, but sunflowers can produce kuaci seeds. Design and create an 

Arduino-based sunflower seed separator that uses the Load Cell sensor as a sensor to 

automatically weigh the sun's seeds and control them via Android, where later when 

this design is applied and functioning properly it can be useful to help packing process 

so that speed up the process of stripping the seeds of kuaci which will be packaged or 

packed. In this case I made a tool to sort sun seeds automatically and in control via 

Android 

This research method used is conducting a study of automatic seed sorting and testing 

in designing hardware and software. The results obtained in this study are the process 

of sorting the sun seeds automatically with the heavy provisions that have been 

inputted through Android. 

 

 

Keywords: Arduino Uno, Load cell sensor, and sorting automatically, Android 
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