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ABSTAK  

 
 

Implementasi kendali cerdas pada pengondisian temperatur udara dalam box 

acrylic menggunakan logika fuzzy diperuntukkan untuk trainer mahasiswa. Sistem 

pengondisian temperatur udara yang merupakan sistem yang dikontrol adalah suatu model 

dari sistem proses control dengan dua sensor thermocouple dan actuator tunggal berupa 

kipas. Kendali logika fuzzy pada penelitian ini diimplementasikan untuk pengondisian 

temperatur udara dalam box acrylic mengikuti perubahan temperatur acuan secepat 

mungkin dan mempertahankan suhu dalam box ruangan acrylic  sedekat mungkin dengan 

acuan referensi dai User. Proses desain logika fuzzy ini menggunkan metode mamdani dan 

metode center of Area untuk defuzzifikasinya. Untuk mengetahui hasil sistem kendali logika 

fuzzy ini digunakan antar muka GUI MATLAB untuk melihat grafik dan mengirimkan nilai 

refrensi ke sistem fuzzy. Dari experiment ini kendali logika fuzzy mempunyai 5 set fuzzy 

untuk variabel input kesalahan fuzzy, 3 fuzzy set untuk input selisih suhu dan 15 aturan fuzzy 
untuk aksi kendali. Sistem ini memiliki tingkat akurasi dari perhitungan sistem dan 

perhitungan manual yang telah dilakukan adalah 94,2%. Ketidakakurasian sistem ini adalah 

5,8%. 

 

Kata kunci : logika fuzzy, tempetaure udara, kesalahan suhu, selisih suhu, GUI MATLAB 
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ABSTRACT 

 
 

The implementation of intelligent controls on air temperature conditioning in  

acrylic box is using fuzzy logic for student training. the control system which used in the air 

temperature conditioning systems is a model of the control process system with two 

thermocouple sensors and a single actuator in the form of a fan . in this study Fuzzy logic 

control  implemented to conditioning the air temperature in an acrylic box is following the 

change of reference temperature as quickly as possible and maintaining the temperature in 

the acrylic room's  box as close as possible with reference and User.  This design  process of 

logic fuzzy is using the mamdani method and the center of area method for its defuzzication. 

To find out the results of this fuzzy logic control system, with used the MATLAB GUI for view 

graphics and send reference value to fuzzy systems. From this experiment, fuzzy logic control 

has 5 fuzzy sets for input fuzzy error variables, 3 fuzzy sets for temperature difference input 

and 15 fuzzy rules for control actions. This system has an accuracy of system calculations 
and the manual calculation has been done94.2%.  and the inaccuracy of this system is 5.8%.  

 

Keywords : fuzzy logic, erros temperatur , different temperatur,  Interface GUI MATLAB 
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