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MOTTO

‘Sesuatu akan menjadi kebanggaan jika
itu di kerjakan bukan di pikirkan.
Sebuah cita—cita akan menjadi sebuah
keksuksesan jika itu di awali dengan
usaha untuk mencapainya bukan hanya

mimpi’



ABSTRAK

Pada era globalisasi saat ini, perkembangan ilmu pengetahuan dan
teknologi menjadi faktor penting dan tidak dapat terpisahkan dalam usaha
untuk peningkatan teknologi. Hal ini untuk mempermudah gaya hidup
yang praktis, ekonomis dan aman. Pemanfaatan alat-alat elektronika
dewasa ini pun berfariatif, tak terkecuali dalam bidang perdagangan
buah.

Mengambil sistem penimbang buah yang masih manual maka
dapat dikembangkan menjadi alat penimbang buah otomatis yang
dikendalikan oleh plc, relay driver, sensor berat, weighing indicator, dan
motor listrik. Sehingga tenaga manusia bisa digantikan dengan
memonitoring alat penimbang buah otomatis, menghemat waktu dan
meminimalkan kesalahan manusia dalam proses penimbangan. Maka
dalam hal tersebut diatas, penulis berinisiatif untuk membuat tugas akhir

‘Rancang Bangun Alat Penimbang Buah Otomatis Berbasis PLC’.

Kata Kunci : Motor Listrik DC, PLC, Load Cell, Weighing Indicator.
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