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ABSTRAK 

 
Nama  : Yeremia Sembiring 

Program Studi : Informatika 

Judul  : ALAT PEMBERI PAKAN KUCING SECARA OTOMATIS 

    BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

Dari beberapa binatang yang kita kenal, kucing merupakan salah satu hewan 

peliharan yang di gemari pada masyarakat sekarang ini. Namun untuk menjaga kucing 

peliharaan agar memiliki kesahatan yang baik, pemelihara kucing harus lebih 

memperhatikan makanan dan perawatan kucing tersebut jika tidak kucing akan nudah 

terserang penyakit, sehingga dapat membahayakan pemelihara. 

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk merancang dam membuat sebuah alat 

pemberi pakan kucing secara otomastis berbasis mikrokontroler yang menggunakan 

sensor Load Cell sebagai detektor untuk mengecek volume makanan kucing yang ada 

pada tendon, dimana nanti apabila rancangan ini sudah di aplikasikan dan berfungsi 

dengan baik dapat berguna bagi para pemelihara/ pecinta kucing.  

Kata Kunci : Arduino Uno ,Infra Merah, Modul SMS Gateway, Motor Servo.  
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ABSTRACT 

Name   : Yeremia Sembiring 

Department  : Informatics 

Title   : AUTOMATIC CAT FEEDING EQUIPMENT BASED  

     ON MICROCONTROLLER 

 

 Among of  several animals we know, cats are one of the pets that are 

loved by people today. But to keep pet cats from having good health, cat 

keepers must pay more attention to the food and care of the cat if not  the cat 

will be susceptible to be attacked by disease, so that it can endanger the carer. 

 The purpose of this study is to design and to make an automatic cat 

feeder equipment based on a microcontroller that uses the Load Cell sensor as 

a detector to check the volume of cat food on the tendon, which later when this 

design is applied and functioning properly can be useful for cat keepers /cat 

lovers. 

Keywords: Arduino, Infrared, SMS Gateway Module,Servo Motor. 
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