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ABSTRAK 

Nama                  : Suarti 

Program Studi     : Informatika 

Judul                   : Rancang Bangun Monitoring Volume dan Segregasi 

Sampah dengan Sensor Ultrasonic  

 

Membuang sampah pada tempatnya mungkin hal yang mudah bagi 

sebagian orang, namun pada faktanya masih banyak masyarakat yang tidak 

membuang sampah tidak pada tempatnya. Dinas Lingkungan Hidup (DLH) Kota 

Surabaya sudah berupaya untuk menjaga kebersihan lingkungan dengan 

menyediakan tempat sampah di berbagai tempat. Salah satu faktor penyebabnya 

yaitu masyarakat tidak dapat membedakan jenis sampah organik dan anorganik. 

Penumpukan sampah terjadi karena pada umumnya sampah diangkut oleh 

petugas kebersihan melalui sistem penjadwalan pengambilan. Maka dari itu, 

pengembangan sistem akan dilakukan dengan metodologi R&D (Research and 

Development), dengan menambahkan fitur segregasi sampah organik dan 

anorganik secara otomatis, dapat memonitoring ketinggian sampah serta dapat 

mendeteksi asap dari suatu benda yang terbakar. Hasil pengujian sensor 

ultrasonic HC-SR04 sebagai pendeteksi volume ketinggian sampah dapat 

berfungsi secara normal dengan memberikan informasi berupa notifikasi 

telegram dengan jarak jangkauan 10-15 cm. Segregasi sampah organik dan 

anorganik dapat dilakukan dengan sensor soil moisture, sensor proximity 

infrared dan sensor proximity induktif. Sensor MQ-2 mampu mendeteksi adanya 

asap atau gas dengan hasil yang akurat. Sistem otomatisasi tempat sampah 

menggunakan Arduino Uno dan NodeMcu berdasarkan hasil pengujian 

menghasilkan kondisi tempat sampah dapat termonitoring dan mengirimkan 

status tempat sampah ke platform telegram untuk memudahkan petugas 

kebersihan kampus. 

 

Kata Kunci : Sampah, Segregasi, Monitoring, Sensor Ultrasonic HC-SR04 
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ABSTRACT 

Name                  : Suarti 

Deparement        : Informatika 

Title                    : Design Of Monitoring Volume and Segregation Waste 

with Ultrasonic Sensor 

 

Disposing of waste in its place may be an easy thing for some people, 

but in reality there are still many people who do not dispose of waste in the 

wrong place. The Surabaya City Environmental Service (DLH) has made efforts 

to maintain environmental cleanliness by providing trash cans in various places. 

One of the contributing factors is that people cannot distinguish the types of 

organic and inorganic waste. Garbage accumulation occurs because in general 

waste is transported by cleaners through a collection scheduling system. 

Therefore, the development of the system will be carried out using the R&D 

(Research and Development) methodology, by adding an automatic organic and 

inorganic waste segregation feature, being able to monitor the height of the 

waste and being able to detect as soon as possible a burning object. The test 

results of the HC-SR04 ultrasonic sensor as a detector for the volume of waste 

height can function normally by providing information in the form of telegram 

notifications with a range of 10-15 cm. Segregation of organic and inorganic 

waste can be done with soil moisture sensors, infrared proximity sensors and 

inductive proximity sensors. The MQ-2 sensor is capable of detecting the 

presence of smoke or gas with accurate results. The trash can automation system 

using Arduino Uno and NodeMcu based on test results results in the condition of 

the trash can being monitored and sending the trash can status to the telegram 

platform to make it easier for campus cleaners. 

 

Keywords : Trash, Segregation, Monitoring, Ultrasonic Sensor HC-SR04 
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