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 ABSTRAK 

 

 

Yongki prastyawan dan Rochani. 2016. Atap otomatis menggunkan sensor 

cahaya (ldr) dan sensor hujan berbasis PLC. Skripsi. Program Studi Teknik Elektro. 

Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya. Pembimbing Puji Slamet,ST.MT. Tulisan ini 

membahas tentang Atap otomatis menggunkan sensor cahaya (ldr) dan sensor hujan 

berbasis PLC. Untuk mempermudah keperluan sehari-hari, sirkulasi udara pada 

perumahan dan penambahan pencahayaan matahari pada siang hari, dengan sistem 

otomatis yang dapat membuka dan menutup sesuai cuaca tertentu. Beberapa output 

cuaca berdasarkan pencahayaan yang diterima oleh sensor LDR yaitu cuaca cerah, 

mendung dan gelap. Apabila cuaca cerah maka atap akan membuka otomatis, apabila 

mendung atap menutup. Dan output sensor Hujan, apabila cuaca cerah atap akan 

membuka , apabila cuaca huaj atap akan menutup..  

  

 
Kata kunci:  PLC, Sensor  cahaya (LDR), Sensor hujan,atap otomatis  
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